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KODY CPV  grupa klasa kategoria
ST-0 ROBOTY BUDOWLANE 45000000-7

WYMAGANIA OGOLNE

[dotyczace wszystkich Specyfikaciji Technicznych (ST) i wszystkich Szczegélowych Specyfikacji Technicznych (SST-1
— SST-5) dla obiektéw budowlanych]
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST-0) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robét w obiektach budowlanych.

PRZEBUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEGO ZBIERANIA ODPADOW KOMUNALNYCH
Dziatka nr ew. 39/4 (Obreb 0001 LAZY 241605_4 LAZY - MIASTO), ul. Pocztowa 14, 42-450 LAZY
Inwestor: GMINA LAZY ul. TRAUGUTTA 15, 42-450 LAZY

Zakres stosowania ST
Inwestycja obejmuje przebudowe istniejacego magazynu o funkcji magazynowania odpadow
komunalnych.
Powigkszenie przestrzeni hali magazynowej o dodatkows przestrzen skladowa.
Wydzielenie bokséw sktadowania wewnatrz obiektu.
Zagospodarowanie terenu przylegajacego do obiektu oraz zaprojektowanie nowego ukladu
funkcjonalnego skladowania odpadéw — powigkszenie strefy otwartej poprzez montaz wagl
samochodowej o nosnosci 30 Mg, zaprojektowanie strefy gdzie usytuowane beda kontenery: typu KP7 z
plandeka, ,,Modula”
Inwestycja zaklada wykonanie nowego ogrodzenia z bramami i furtkami, oraz utwardzenie terenu ze
wzgledu na parametry samochoddw ci¢zarowych i wyjazdu ze strefy wazenia.
Budynek zlokalizowany jest na dziatce nr ew.: 39/4 (Obreb 0001 LAZY 241605_4 LAZY - MIASTO), ul.
Pocztowa 14, 42-450 POCZTOWA
Wyposazenie PSZOK:

a) Instalacja kamer monitoringu CCTV wraz z oprogramowaniem i osprz¢tem

b) kontener KP7 z plandeka odbiér hakowy

¢) kontener typu Modula, odbiér hakowy

d) beczka z zdejmowang pokrywa HDPE 2201 — sztuk 3

e) waga samochodowa 30 mg

f) wozek paletowy 970x660 _ 300kg

@) wozek transportowy 2w1, udzwig 250kg, 520x1310mm

h) wyposazenie obiektu w gasnice ABC — sztuk 3

i) apteczka pierwszej pomocy

j) zestaw zamkéw do poszczegdlnych bram do obiektu — sztuk 7

k) zestaw do unieszkodliwiania odpadow

)  kosz siatkowy na ZSEE ( zuzyty sprzet) metalowy o pojemnosci 0,8m?3 — sztuk 4

m) oprogramowanie i sprz¢t komputerowy do obstugi PSZOK

n) umywalka przenosna, mobilna przeznaczona dla personelu PSZOK
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o) materialy dotyczace edukacji mieszkancéw w stosunku do zadann PSZOK

Zakres robot objetych ST
ROBOTY WEWNETRZNE

*  Wykonanie posadzki betonowej

*  Wykonanie odwodnienia liniowego wzdtuz hali — polaczonego z istniejacym

*  Wykonanie przegréd — $cianki dzialowe w celu podzialu hali na poszczegdlne boksy ( rézny
rodzaj sktadowanych odpadow.

*  Demontaz cz¢dciowy $ciany dzielacej cze$¢ istniejaca od czesci nowej — adaptowane;.

*  Wykonanie instalacji ewakuacyjnej 1 awaryjne;j

*  Montaz wylacznika pradu

*  Montaz drzwi ewakuacyjnych w istniejacej Scianie zewnetrznej jako drzwi ewakuacyjne.
ROBOTY ZEWNETRZNE

* Demontaz istniejacego ogrodzenia betonowego wraz z brama i furtka wejSciowa

* Budowa nowego ogrodzenia — powigkszenie placu sktadowego

*  Wykonanie bram wjazdowych oraz furtek

* Montaz wagi zewnetrznej o tonazu 30 mg

* Budowa utwardzenia ciagu komunikacji samochodowej — zaprojektowanie drogi wyjazdowej ze
strefy wazenia — utwardzenie wykonane z plyt betonowych drogowych.

Okre$lenia podstawowe

Tlekro¢ w ST jest mowa o:

obickcie budowlanym — nalezy przez to rozumieé: budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
budowle stanowiaca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z gruntem, wydzielony z
przestrzeni za pomoca przegroéd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robét budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiacych biezacej konserwacji.

prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumieé tytul prawny wynikajacy z
prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.

pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i
prowadzenie budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czgsciowych i koficowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy
stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metoda
montazu — takze dziennik montazu.

dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz pomiarami powykonawczymi.

aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnosé do stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumieé¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w
celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obickcie budowlanym,
wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polaczeniu
stanowiacym integralna calos¢ uzytkowa.

organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okres§lone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o
samorzadach zawodowych architektéw, inzynieréw budownictwa oraz urbanistéw (Dz. U. z 2001 1. Nt 5, poz. 42 z
poézn. zm.).
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oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwotg naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone ustawg
obowiazkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w czasie wykonywania robot.

kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania robotami i do
Wy Y y >

wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawows odpowiedzialnos¢ za

prowadzong budowe.

rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi
stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru budowlanego.

materiatach — nalezy przez to rozumieé wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacja projektows i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnosé wykonanych robét dopuszezalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robo6t budowlanych.

poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniona osobe prawna lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumieé cze¢$é obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacii.

ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegblowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu
ar 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 t. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamdwied

(Dz. Urz. L. 340 2 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowg, oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej
inwestor powierza nadzor nad budows obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i
wykonuje biezaca kontrole jakosci i iloci wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robét
zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze
gotowego obiektu.

instrukeji technicznej obslugi (eksploataciji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych i
maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnosé lub wspoélzaleznosé czynnosci obstugi, przegladéw i zabiegow
konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukeja techniczna obstugi
(eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektéw
interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty
harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogélnymi zasadami dzialania tych organizaciji.

przedmiarze robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania, ze szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdétowy opis, oraz wskazanie z

wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych roboét podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i
wymogo6w jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robét.

Wspélnym Stowniku Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i rob6t budowlanych, stworzonych na
potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego oraz stownika uzupelniajacego. Obowigzuje we
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wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie koddw
CPV do okreslania przedmiotu zamoéwienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Czlonkowskich UE stato si¢
obowiazkowe z dniem

20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zamadwieit publicznych przewidziato obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji
Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach umowy,
zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego, upowazniona do nadzorowania realizacji robét i
administrowania umowsa w zakresie okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest
obecnie prawnie okreslony w przepisach).

Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przekazanie terenu inwestycji.
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawecy teren inwestycji wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze dziennik budowy, oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety stwiorb.
Dokumentacja projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa ma zawierac opis, cz¢$¢ graficzna, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa:
- dostarczona przez Zamawiajacego,
- sporzadzona przez Wykonawece.
Zgodnos¢ robot z dokumentacia projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich s3 obowiazujace dla
Wykonawecy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wyktyciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw sa
wazniejsze od odeczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST-1 — SST-5 beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktoérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszczalnego przedzialu tolerancii.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektows
lub SST' i maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu instalacji, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
elementy instalacji rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawecy.
Zabezpieczenie terenu inwestycji
Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu inwestycji w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakoficzenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.

Koszt zabezpieczenia terenu inwestycji nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceneg umowna.
Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét
Wykonawca ma obowiazek znad i stosowaé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania inwestycji i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie, oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla os6b lub wlasnosci spolecznej, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.
Ochrona wlasnosci publicznej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie inwestycji.
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O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspoltpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i higieny pracy.

W szczegolnosci wykonawea ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigqzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji pafistwowej i samorzadowej,
ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003
. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly
bedzie informowacé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoleni i inne odnosne
dokumenty.

MATERIALY
Zrodta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania
materialéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub swiadectwa badar laboratoryjnych.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrédla spetniajg wymagania
SST w czasie postepu robot.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub S SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajéw materialow do
wykonywania poszczegélnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

SPRZET
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$§¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja pro-jektows,
wymaganiami SST , oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST-,

a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wy-konawce nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t w
takiej sytuacji ponosi Wykonaweca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Program zapewnienia jako$ci

Do obowigzkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jakosci (PZ]), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z dokumentacja, projektowsa, SST
Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow robét,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposéb i procedure pomiaréw i badati (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.)

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdZniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktére:

posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i informacji o ich

istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku

wyrob6w, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 11 ktére

spetniaja wymogi SST. znajduja si¢ w wykazie wyrob6w, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.

U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST-1 — SST-5, kazda ich partia

dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jedno-znaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
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Dokumenty budowy
[1] Dziennik budowy inwestycji
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawecy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy inwestycji nalezy wpisywac w szczegélnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu inwestycj,
date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robét,
terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdlnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu, zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, cze¢dciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnient do wydawania polecent Wykonawcy robot.

[2] Ksiazka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[3] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach [1]-[2], nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

@) plan bezpieczefistwa i ochrony zdrowia.

[4] Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacija projektowa i SST , w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci rob6t podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST- nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich roboét. Bledne dane zostana
poprawione wg ustalert Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia
wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Zasady okreslania ilo$ci robdt i materiatow
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Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
kosztorysowej przedmiarze robot.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalet odpowiednich, roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych,

odbiorowi czg$ciowemu,

odbiorowi ostatecznemu (koficowemu),

odbiorowi po uplywie okresu rekojmi

odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwaranciji.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci
tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robo6t do odbioru zglasza wykonawcea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ i ilo$¢ roboét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje
si¢ dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbioér ostateczny (konicowy)

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

Calkowite zakoniczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoniczenia robét i przyjecia dokumentéw.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektows i SST

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalent przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w
poszczegdlnych elementach konstrukeyjnych i wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koficowe)
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Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
dokumentacje¢ powykonawcza, tj. dokumentacje¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania
robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),
protokoly odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoly odbioréw cze$ciowych,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem zapewnienia
jakosci (PZ)),
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa
zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ]),
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbiér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z
usuni¢ciem wad, ktére ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancji gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robét(koricowy) robot”.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia ogoélne
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarows ustalona dla
danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Dla robét wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robét beda obejmowac:
robocizng bezposrednia wraz z narzutami, warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
warto$§¢ pracy sprzetu wraz z narzutami, koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawy
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz.
1229).
Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).

Rozporzadzenia
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemoéw oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz
trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
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Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczenistwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 1. — w sprawie szczegdlowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobéw deklarowania wyrobéw
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

Inne dokumenty i instrukcje
Warnnki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montagowych, (tom 1, 11, I11, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.
Warnnki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.
Warnnki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalagi, Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej
INSTAL, Warszawa, 2001.
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
ROBOTY ROZBIORKOWE 45111300-1

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot ST Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej sa dotyczace wykonania i odbioru
robét, ktére zostana wykonane w ramach zadania pn.:

PRZEBUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEGO ZBIERANIA ODPADOW KOMUNALNYCH
Dziatka nr ew. 39/4 (Obreb 0001 LAZY 241605_4 L. AZY - MIASTO), ul. Pocztowa 14, 42-450 LAZY
Inwestor: GMINA LAZY ul. TRAUGUTTA 15, 42-450 LAZY

1.2. Zakres stosowania ST Specyfikacja Techniczna stanowi cze§¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowaé w
zlecaniu 1 wykonaniu robét opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia ponizszych robot
rozbiérkowych:

Przygotowanie placu budowy:
a ROBOTY WEWNETRZNE

Demontaz cz¢sciowy Sciany dzielacej czes¢ istniejaca od czgsci nowej — adaptowane;.
b ROBOTY ZEWNETRZNE

Demontaz istniejacego ogrodzenia betonowego wraz z brama i furtkq wejSciowa

1.4. Okreslenia podstawowe Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogé6lne”. 1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw Ogodlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i
sktadowania, podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementéw wymienionych w pkt. 1.3. moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody cigzarowe,

- zrywarki,

- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robé6t rozbiérkowych Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialéw.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.
Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajq si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinny by¢ usunicte z terenu budowy. Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw, znajdujace
si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektows beda wykonane wykopy pod projektowane nawierzchnie,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem
do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Projekcie budowlanym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot Ogoélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STO ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w Projekcie budowlanym i SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiérka elementéw jest: - dla klombu - m?
(metr kwadratowy), - dla kraweznika, obrzeza - m (metr),

1. ODBIOR ROBOT Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PELATNOSCI Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w STO. Platnosé za ilosé jednostek
wykonanej i odebranej roboty (potwierdzonej obmiarem i protokétem odbioru elementu), na podstawie ceny
jednostkowej ustalonej w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U.Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca
2003r)
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10.

1.

KODY CPV  grupa

ROBOTY W ZAKRESIE
ZAGOSPODAROWANIA TERENU
Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

Spis tresci
WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
1.4. Okreslenia podstawowe

MATERIALY
2.1. Roboty brukarskie

SPRZET
3.1. Sprzet stosowany

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdélne

5.2. Warunki wykonania robo6t

5.3. Profilowanie i zaggszczenie podloza gruntowego
5.4. Wykonanie warstwy podsypkowej (odsaczajacej 1 odcinajacej)
5.5. Wykonanie podbudowy z ttucznia kamiennego
5.6. Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej

5.7. Osadzenie obrzezy betonowych

5.8. Osadzenie kraweznikéw betonowych ulicznych
5.9. Wykonanie trawnikéw i nasadzen

5.10.  Ogrodzenie

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robdt

7.2. Szczegdlowe zasady obmiaru Robot
7.3. Jednostki obmiarowe

PRZEJECIE ROBOT
8.1. Warunki ogélne
8.2. Warunki szczegdtowe

PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

PRZEPISY ZWIAZANE

WSTEP

klasa
45111291-4

kategoria
45112700-2

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem
zagospodarowania terenu dla zadania:

PRZEBUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEGO ZBIERANIA ODPADOW KOMUNALNYCH
Dziatka nr ew. 39/4 (Obreb 0001 AZY 241605_4 L. AZY - MIASTO), ul. Pocztowa 14, 42-450 LAZY
Inwestor: GMINA LAZY ul. TRAUGUTTA 15, 42-450 LAZY

1.2. Zakres stosowania ST Specyfikacje Techniczna jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych umowy, nalezy

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng Zakres robot realizowanych w ramach robot konstrukeyjno-

odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania
Robét opisanych w pkt. 1.1.

budowlanych i wykoficzeniowych obejmuje:
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Punkt odbioru od mieszkanicéw odpadéw komunalnych:
a) zbior
b) magazynowanie
PSZOK bedzie odbieral odpady komunalne, gléwnie tzw. problemowe ( w tym odpady niebezpieczne)
pochodzace z gospodarstw domowych.
Punkt stanowi element cato§ciowego systemu gospodarowania odpadami komunalnymi na terenie Gminy
Lazy.
Elementy procesu technologicznego:
a) dowdz odpadéw przez mieszkancow Gminy do Punktu
b) roztadunek, przejecie, wazenie odpadéw — ewidencja odpadow
c) selektywne magazynowanie w Punkcie, w pojemnikach, kontenerach, do casu uzyskania
odpowiedniej masy transportowej
d) zaladunek pelnych konteneréw, pojemnikéw z odpadami na podjazd przewidziany do transportu
odpadéw ( do miejsc przetwarzania badZ unieszkodliwienia odpadow)
odbior opréznionego pojemnika na odpady i jego roztadunek

Inwestycja obejmuje przebudowe istniejacego magazynu o funkcji magazynowania odpadow
komunalnych.

Powigkszenie przestrzeni hali magazynowej o dodatkows przestrzen skladowa.

Wydzielenie bokséw sktadowania wewnatrz obiektu.

Zagospodarowanie terenu przylegajacego do obiektu oraz zaprojektowanie nowego ukladu
funkcjonalnego skladowania odpadéw — powigkszenie strefy otwartej poprzez montaz wagl
samochodowej o nosnosci 30 Mg, zaprojektowanie strefy gdzie usytuowane beda kontenery: typu KP7 z
plandeka, ,,Modula”

Inwestycja zaklada wykonanie nowego ogrodzenia z bramami i furtkami, oraz utwardzenie terenu ze
wzgledu na parametry samochoddw ci¢zarowych i wyjazdu ze strefy wazenia.

Budynek zlokalizowany jest na dzialce nr ew.: 39/4 (Obtreb 0001 LAZY 241605_4 LAZY - MIASTO), ul.
Pocztowa 14, 42-450 POCZTOWA

Teren przylegly do obiektu zostanie powigkszony z przeznaczeniem jako plac sktadowy z lokalizacjq strefy
wazenia - waga samochodowa o nosnosci 30 Mg, zaprojektowanie strefy gdzie usytuowane bedq
kontenery: typu KP7 z plandeka, ,,Modula”

Wyjazd z ogrodzonego terenu bedzie utwardzony - wg projektu zagospodarowania terenu.

Projekt zaklada przyjecie poziomu parteru budynku w stosunku do istniejacej hali jako warto$¢ 332,10m
p-p-p- — 0,00 poziom parteru.

Wejscie gtéwne do budynku poprzez wykonie drzwi ewakuacyjnych, oraz poprzez bramy

1. sektor _1

HALA MAGAZYNOWA O POWIERZCHNI 280,40m2
wg parametrdéw przeznaczona do

skladowania odpadéw komunalnych selektywnie zbierane:
a) szklo

b) tworzywa sztuczne

¢) papier, tektura

d) metale

odpady problemowe niebezpieczne jak i inne niz niebezpieczne
a) baterie

b) swietlowki

¢) opakowania po farbach, lakierach, olejach

d) stare meble

¢) zuzyte sprzety elektryczne i elektroniczne

d) ubrania, tekstylia

e) odpady zielone i ulegajace biodegradacii

2. sektor 2
CIAG KOMUNIKACJI SAMOCHODOWE]
WAGA SAMOCHODOWA
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Waga samochodowa

R-30M 30 ton (pomost z malowanej
stali ryflowanej: 2,5 / 8m),
wyswietlacz R 420

3. sektor _3

STREFA KONTENEROW

a) kontener - modula asymetryczna otwarta

b) kontener - KP7 z plandeka - odbiér hakowy

4. sektor _5
STREFA SKEADOWANIA ODPADOW

STREFA KOMUNIKAC]I PIESZE]
DOJSCIE DO BUDYNKU HALI MAGAZYNOWE]

STREFA KOMUNIKAC]JT SAMOCHODOWE]

UTWARDZONY CIAG KOMUNIKACJI -

PLYTA BETONOWA DROGOWA PD 100x300x15

241 sztuk _powierzchnia 740,00m2

PRZYGOTOWANIE TERENU POD ULOZENIE PLYT DROGOWYCH
- WYKORYTOWANIE, NIWELACJA TERENU_ grubo$¢ 40,0cm
kubatura_ 300,00m3

1.4. Okreslenia podstawowe Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami Umowy
oraz definicjami podanymi w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 1.4.

1.5. Ponadto:
1) Profilowanie i zageszczenie podtoza — wyréwnanie terenu do zadanych projektem rzednych i nadanie plaszczyznie
(koryto drogowe) odpowiednich spadkéw poprzecznych i podtuznych,
2) Podbudowa — podstawowa, no$na warstwa nawierzchni, ktéra przejmuje i przekazuje obcigzenia na podtoze
gruntowe,
3) Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie i uziarnieniu.
4) Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek kamiennych.
5) Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze soba trwale w fazie produkciji.
6) Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
7) Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.
8) Plyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane plyty betonowe przeznaczone do budowy chodnikéw dla pieszych.
9) Beton zwykly - beton o gestosci pozornej powyzej 2,0 kg/dm3 wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek
chemicznych.
10) Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikéw uzytych do wykonania betonu przed i po zageszczeniu,
lecz przed zwigzaniem betonu.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materialéw podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 2. Wszystkie
materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace
Zrédla wytwarzania i wydobywania materialéw oraz odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw dostarczanych na plac budowy oraz
za ich wlasciwe skltadowanie i wbudowanie .

2.1. Roboty brukarskie Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji sa:

Uklad ciagbéw pieszych wg projektu zagospodarowania terenu.
Parametry projektowanych nawierzchni utwardzonych:

16



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
Zawiercie, luty 20201

CIAG JEZDNY - wyjazd ze strefy wazenia PSZOK

1. Warstwa $cieralna - Prefabrykowana betonowa plyta betonowa PD 100x300x15

2. warstwa wyréwnawcza cementowo piaskowa 1:4, gr.3 - 5cm

3. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie KRUSZYWO LAMANE
0/31,5mm, WYMAGANE PARAMETRY NOSNOSCI min. E2=120MPa, Is=1,03, gr. 20cm
4.GRUNT RODZIMY LUB WYMIANA GRUNTU (do uzgod. na etapie wykonawczym)
Spelniajacy zatozenia grupy nosnosci G1

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 3. Wykonaweca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ i
srodowisko wykonywanych robét. Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami WO, oraz
projektu organizacji robét, ktéry Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

3.1. Sprzet stosowany Wykonawca przystepujacy do wykonania robét murowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

1. koparka podsigbierna 0,25 m3

2. walec wibracyjny jednoosiowy 0,6t

3. plyta wibracyjna lub ubijak mechaniczny

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 4. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakosé robét i
wlhasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, oraz projektu organizacji
robét, ktéry uzyskal akceptacje Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelniac

wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 5.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i EN-PN,
WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Warunki wykonania rob6t

5.2.2. Profilowanie i zaggszczenie podloza gruntowego Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz
profilowania i zageszczenia podloza po zakonczeniu i odebraniu robét zwigzanych z wykazaniem elementéw
uzbrojenia terenu i bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W
wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywacé si¢ ruch budowlany,
samochodowy. Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich odpadow oraz
btota i rozluznionego nadmiernie gruntu. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma byé profilowane nalezy
sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajq uzyskanie zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza. Jezeli rzedne
podloza prze profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem
do profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3 do 4 przejsciami walca stalowego,
gladkiego lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podtoza
nalezy przystapic¢ do jego dogeszczania przez walowanie. Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowaé wedlug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481( metoda I lub II),

5.2.3. Wykonanie warstwy podsypkowej (odsaczajacej i odcinajacej) Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny by¢
wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji.

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Grubos$¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiagnicto grubosé projektowana. W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy
przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich whasciwosciach. Po koficowym
wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Nierownosci lub
zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczanie nalezy kontynuowac
do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
wedlug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN- 77/8931-12. W przypadku, gdy
gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprzec na metodzie obciazent
plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2. Wilgotno$¢ kruszywa podczas
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zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku,
gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszac. Warstwa odsaczajaca i odcinajaca po wykonaniu, a przed
ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. W przypadku warstwy z kruszywa
dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robét.

5.2.4. Wykonanie podbudowy z ttucznia kamiennego Podbudowa ttuczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu
zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy.

Na gruncie spoistym, pod podbudows tluczniowsa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub wykonane
ulepszenie podfoza. Minimalna grubos$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od
1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn thucznia.

Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm.

Podbudowg o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnela
grubo$¢ projektowana. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przejSciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpoczac si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami podiuznymi, cz¢sciowo
nakladajacymi si¢ w kierunku osi jezdni.

Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. W przypadku
wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w
réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego.

Do zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa
zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?2 .

Grubos$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa
grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowa¢ warstwe kruszywa
grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm. Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem
statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania. Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem
nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

5.2.5. Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej

Do wykonania nawierzchni z kostki betonowej nalezy zastosowa¢ podsypke cementowo-piaskowsa 1:3. Grubos¢
podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacija projektowa i wynosi¢ 5cm. Wspoélczynnik wodno-cementowy dla
podsypki cementowo-piaskowej powinien wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a wytrzymalto$¢ na sciskanie R7 = 10 MPa, R28
= 14 MPa. Kostke mozna uktada¢ w desen rzedowy prosty, ktéry uzyskuje si¢ przez ukladanie kostki rzedami
prostopadlymi do osi drogi. Szeroko$¢ spoin miedzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm.

Spoiny w sasiednich rzedach powinny si¢ mija¢ co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do uktadania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skal. Szczeliny dylatacyjne
poprzeczne nalezy stosowaé w nawierzchniach z kostki na zaprawie cementowej w odleglosci od 10 do 15 m oraz w
takich miejscach, w ktorych wystepuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztywnosci podtoza. Kostke na zaprawie
cementowo-piaskowej mozna uktada¢ bez srodkéw ochronnych przed mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest
+50C lub wyzsza.

Nie nalezy uklada¢ kostki w temperaturze 0oC lub niZszej. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach
od 0 do +50C, a w nocy spodziewane sa przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materialem o ztym
przewodnictwie cieplnym. Swiezo wykonana nawierzchnie na podsypce cementowo-zwirowej nalezy chronié¢ w
spos6b podany w PN-B-06251. Kostki, ktére pekng podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cale. Ostatni rzad
kostek na zakoficzenie dziatki roboczej, przy ubijaniu nalezy zabezpieczy¢ przed przesunigciem za pomoca np. belki
drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w podtozu. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowa.
Wypetlnienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nast¢pujacych wymagan:
— wytrzymalo$¢ zaprawy na $ciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa, — przed rozpoczeciem zalewania
kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem 1% cementu w stosunku objetosciowym, —
glebokos¢ wypetnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinna wynosi¢ okolo 5 cm, — zaprawa cementowo-
piaskowa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢é monolit z kostka. W celu pielegnacji nawierzchni kostkowej,
ktérej spoiny sa wypelnione zaprawa cementowo-piaskowg nalezy pola¢ nawierzchni¢ woda w kilka godzin po
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zalaniu spoin i utrzymywac ja w statej wilgotnosci przez okres jednej doby. Nastepnie nawierzchnie nalezy przykry¢
piaskiem i utrzymywac w statej wilgotnosci przez okres 7 dni.

Po uplywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych, nawierzchnie nalezy oczysci¢ doktadnie
z piasku i mozna odda¢ do ruchu.

5.2.6. Osadzenie obrzezy betonowych Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z

PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadaé¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka z piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zaggeszczeniu.

Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze §wiatlem (odlegloscia gornej
powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej (poziom gérny
obrzeza powinien si¢ znajdowac lcm ponizej poziomu nawierzchni z kostki brukowej betonowej) i poleceniami
Inspektora.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm.

Nalezy wypelnic je piaskiem na pelna gltebokosc.

5.2.7. Osadzenie kraweznikéw betonowych ulicznych Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z

PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukeji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosic co
najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02. Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sig
bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.

Beton rozicielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie
taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PNB-06251, przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelnione bitumiczna masa zalewowa. Lawy zwirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje si¢
jednowarstwowo przez zasypanie koryta zZwirem i zageszczenie go polewajac woda. f.awy o wysokosci powyzej 10
cm nalezy wykonywaé dwuwarstwowo, starannie zaggszczajac poszczegélne warstwy. Krawezniki nalezy osadzaé w
taki sposob, aby $wiatto (odleglosé gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) wynosito 10 + 12 cm lub 2cm na
przejsciach dla pieszych i wjazdach na posesje. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po
ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, Zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym. Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02. Ustawianie kraweznikéw na tawie
betonowej powinno by¢ wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Ustawianie kraweznikéw na tawie zZwirowej i thuczniowej powinno by¢ wykonywane na podsypce z piasku o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zaggeszczeniu. Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny
nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2. Spoiny kraweznikow przed zalaniem
zaprawg nalezy oczyscic i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na
podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczna masg zalewowa
nad szczeling dylatacyjna tawy.

5.2.8. Wykonanie trawnikéw 1 nasadzen Zyzna ziemia w zaleznosci od Zrédla pochodzenia powinna spetnié
nastepujace charakterystyki: — ziemia naturalna — powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot i sktadowana w
haldach nie wyzszych niz 2 m, — ziemia pozyskana z dokopéw — nie powinna by¢ zmieszana z odpadami,
przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemikaliami, — zakupiony humus (ziemia Zyzna) powinna
bys uzyta do wypelnienia otwordw, rozscielona, na terenie pod nasady drzewne lub krzewy lub pod wykonanie
trawnikéw, — przed zastosowaniem ziemi zyznej nalezy sprawdzi¢ jej charakterystyki: pH, granulacje, zawartos¢
mikroelementéw, zawarto§¢ materialéw obcych (kamienie). Do wykonania trawnika siewem nalezy stosowac gotowe
mieszanki traw (pkt. 2. niniejszych WO). Powinny mie¢ one oznaczony skltad procentowy, klase, nr normy wg ktorej
zostaly wyprodukowane, zdolnos¢ kietkowania.

5.2.9. Ogrodzenie Montaz ogrodzenia oraz pozostatych elementéw w zakresie objetym Dokumentacja Projektowa.
Wszystkie wykonane prace powinny by¢ zaaprobowane przez Inspektora. Montaz urzadzen nalezy przeprowadzi¢
zgodnie z zaleceniami producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatow,
sprzetu 1 §rodkow transportu podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 6. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot 1 materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki
techniczne do kontroli jakosci robét na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Rob6t Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w WO 00.00
,,Postanowienia Podstawowe” pkt. 7. Obmiar robét okresla ilo§¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami
Umowy. 7.2. Szczegdlowe zasady obmiaru Robét Iloéé robét oblicza sie wedtug sporzadzonych przez stuzby
geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszych WO i ujmuje w ksiedze obmiaru. 7.3. Jednostki obmiarowe Jednostka
obmiarowsg dla robét objetych specyfikacja jest: (m2; mb)

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Warunki ogélne Ogoélne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe
" pkt. 8. Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich iloci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robét. Odbiér jest potwierdzeniem
wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
8.2. Warunki szczegdétowe Roboty zwigzane z wykonaniem zbrojenia, podktadow pod posadzki i niektérych izolacji
naleza do robot ulegajacych zakryciu. Zasady ich przejecia sq okreslone w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe”
pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w WO 00.00 ,,Postanowienia Podstawowe”
pkt. 9. Platnos¢ za jednostke obmiarowa roboty wg zakresu wymienionego w pkt. 1.3. niniejszych WO nalezy
przyjmowac zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem roboét, oceng jakosci uzytych materiatéw 1 jakosci
wykonania robét, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét — I'TB

2) PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

3) PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z tlucznia kamiennego

4) PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

5) PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

6) PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. §wir i mieszanka

7) PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

8) PN-B-06714-43 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci ziarn stabych

9) PN-B-06714-40 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wytrzymatosci na miazdzenie 10) PN-B-06714-39
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu Zelazawego

11) PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

12) PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa

13) PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci czesci organicznych

14) PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda krystalizacji
15) PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia 16) PN-B-
06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci 17) PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.
Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

18) PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego 19) PN-B-06714-13 Kruszywa
mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci pyléw mineralnych 20) PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.
Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obeych 21) PN-B-23004 Kruszywa mineralna. Kruszywa sztuczne. Kruszywo
z zuzla wielkopiecowego kawatkowego 22) PN-B-06720 Pobieranie prébek materialéw kamiennych 23) PN-B-06711
Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

24) PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

25) PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze

26) PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

27) PN-B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych

28) PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymaltosci kamienia na uderzenie (zwigzlosci)

29) PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego

30) PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie

31) PN-70/G-98011 Tortf rolniczy

32) PN-87/R-67023 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.

33) PN-87/R-67022 Material szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste.

34) PN-79/B-06711 Kruszywo minetalne. Piasek do zapraw budowlanych.

35) PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

36) PN-88/B-04300 Cement. Metody badad. Oznaczenia cech fizycznych.

37) PN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

38) PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
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39) PN-88/B-06250 Beton zwykly.

40) PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

41) PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

42) PN-B-03264:1999 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie.

43) PN-80/B-03040 Fundamenty i konstrukcje wspotcze pod maszyny. Obliczenia i projektowanie.

44) PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skltad, wymagania i ocena zgodnosci. Normy
nieobowiazujace (pomocnicze): 106.BN-62/6716-04 Kamieri dla budownictwa i drogownictwa. Bloki surowe
107.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie * Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
pélsztywnych. IBDIiM - 1997 « Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDIiM - 1994
* Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 r. oraz inne
obowiazujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
ROBOTY BETONIARSKIE 45262311-4
45262310-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot betoniarskich.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

WYKONANIE WYLEWKI BTONOWE] NA ISTNIEJACYM PODEOZU UTWARDZONYM
GUBOSC PLYTY - 15,0 cm

BETON B 25 - Z ZASTOSOWANIEM ROZPROSZONEGO ZBROJENIA WYKONA
DYLATACJE CO 4,00m

POWIERZCHNIA_ 115,00m2
PLYTE WYKONAC PO UPRZEDNIM ULOZENIU DESKOWANIA OBWODOWEGO

W PROJKETOWANE] NAWIERZCHNI BETONOWE] NALEZY ZASTOSOWAC:

system odwodnienia liniowego zamontowany w pomieszczeniu skladowania odpadéw. System
nowoprojektowany nalezy polaczy¢ z istniejacym.

DI._1 DRENAZ LINIOWY_ KORYTKO ODWODNIENIA gr. 15,00cm dtugos¢ 12,30mb

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych objetych kontraktem.
B.04.01.00 Betony konstrukeyjne.
B.04.02.00 Podbetony.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST "Wymagania ogélne", pkt. 6.

2. MATERIALY
2.1. Skfadniki mieszanki betonowej

) Cement

a)Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkéw mineralnych wg
normy PN-B-30000:1990 o nast¢pujacych markach:

marki ,,25” — do betonu klasy B7,5-B20

marki ,,35” — do betonu klasy wyzszej niz B20

b) Wymagania dotyczace skiadu cementu

Wg ustalen normy PN-B-30000:1990 oraz ponadto zgodnie z zarzadzeniem Ministra Komunikacji
wymaga si¢, aby cementy te charakteryzowaly si¢ nastgpujacym skladem:

-  Zawarto$¢ krzemianu tréjwapniowego olitu (C3S) 50-60%

- Zawarto$¢ glinianu tréjwapniowego olitu (C3A) <7%

- Zawarto$¢ alkaliow do 0,6%

- Zawartos¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%

- Zawarto§¢é C4AAF+2C3A (zalecane) <20%

c)Opakowanie

Cement wysylany w opakowaniu powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK, co najmniej
trzywarstwowe, wg PN-76/P-79005.

Masa worka z cementem powinna wynosi¢ 50,2 kg. Na workach powinien by¢ umieszczony trwaly,
wyrazny napis zawierajacy nastgpujace dane:

oznaczenie

nazwa wytworni i miejscowosci

masa worka z cementem
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data wysytki
termin trwalosci cementu.
Swiadectwo jakosci cementu
Kazda partia wysylanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorcza kontroli jakosci
zgodnie z PN-EN 147-2.
d) Akceptowanie poszczegdlnych partii cementu
Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyska¢ akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.
e)Biezaca kontrola podstawowych parametréw cementu
—  skladu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000,
—  ksztaltu ziarn wg PN-EN 933-4:2001,
- zawarto$ci pytéw mineralnych wg PN-78/B-06714/13,
- zawatto$ci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12.
W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzi¢ biezaca kontrole
wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i stalosci zawartosci frakcji 0—2 mm.
Materiaty do wykonania podbetonu
f)  Beton kl. B7,5 i B10 z Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg
normy PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997, a wyniki ocenione wg normy PN-B-
30000:1990.
Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy, dla ktorej jest atest z wynikami badan
cementowni obejmuje tylko badania podstawowe.
Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca si¢
przeprowadzenie kontroli obejmujacej:
— oznaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997
— oznaczenie zmiany objetosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997
— sprawdzenie zawartosci grudek (zbrylen) nie dajacych si¢ rozgniesé w palcach i nie rozpadajacych si¢ w
wodzie.
W przypadku, gdy w/w kontrola wykaze niezgodno$¢ z normami cement nie moze by¢ uzyty do
betonu.
2 Magazynowanie 1 okres skladowania
Miejsca przechowywania cementu moga by¢ nastepujace:
dla cementu pakowanego (workowanego):
sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z bokéw przed opadami) lub
magazyny zamknicte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach)
dla cementu luzem:
— magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, zelbetowe lub betonowe przystosowane do pneumatycznego
zaladowania i wyladowania cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do przeprowadzenia kontroli
objetosci cementu znajdujacego si¢ w zbiorniku lub otwory do przeprowadzenia pomiaréw poziomu
cementu, wlazy do czyszczenia oraz klamry na zewnetrznych $cianach).
Podloza sktadéw otwartych powinny by¢ twarde i suche, odpowiednio pochylone, zabezpieczajace
cement przed $ciekaniem wody deszczowej i zanieczyszczeniem.
Podlogi magazynéw zamknictych powinny by¢é suche i czyste, zabezpieczajace cement przed
zawilgoceniem 1 zanieczyszczeniem.
Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.
Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:
- 10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,
- po uplywie okresu trwalosci podanego przez wytworce w przypadku przechowywania w
sktadach zamknietych.
Kazda partia cementu posiadajaca oddzielne §wiadectwo jakosci powinno by¢ przechowywana w sposéb
umozliwiajacy jej latwe rozréznienie.
(2) Kruszywo.
a)Rodzaj kruszywa 1 uziarnienie.
Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-
06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje oznaczenia:
utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie wytrzymalosci betonu na $ciskanie.
Orientacyjny sktad podbetonu:
- posp6tka kruszona 0/40,
cement hutniczy 25. Ilo$¢ cementu 6%, gd max = 2,09 gr/cm?, wilgotnos$¢ optymalna
- 8%.
Kruszywo réwnomiernie stopniowane o frakcjach:
20/40 = 30%, 20/10 = 20%, 0/2 = 30%

3. SPRZET
Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w ST "Wymagania ogélne", pkt. 3
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4. 'TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne", pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalecenia ogoélne
Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 i PN-63/B-
06251.
Betonowanie mozna rozpoczaé po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru potwierdzonego wpisem do
dziennika budowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowe;j
(1) Dozowanie sktadnikow:
Dozowanie skladnikéw do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wylacznie wagowo, z
doktadnoscia:
2% — przy dozowaniu cementu i wody
3% — przy dozowaniu kruszywa.
Dozatory musza mie¢ aktualne swiadectwo legalizacii.
Przy dozowaniu skladnikéw powinno si¢ uwzglednia¢ korekte zwiazana ze zmiennym zawilgoceniem
kruszywa.
(2) Mieszanie sktadnikéw
Mieszanie skladnikéw powinno si¢ odbywa¢ wylacznie w betoniarkach wymuszonym dzialaniu (zabrania
si¢ stosowania mieszarek wolnospadowych).
Czas mieszania nalezy ustali¢ doswiadczalnie jednak nie powinien by¢ krétszy niz 2 minuty.

5.3. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu
(1) Temperatura otoczenia

Betonowanie nalezy wykonywac wylacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujac warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymalosci co najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarznigciem.

W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do —5°C, jednak wymaga to
zgody Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperatutze +20°C w chwili uktadania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utrata ciepla w czasie co najmniej 7 dni.

(2) Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowaé sposéb postgpowania na wypadek wystapienia
ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia
odkrytych powierzchni §wiezego betonu.

(3) Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia ulozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarzni¢ciem przez
okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.

Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich samych
warunkach jak zabetonowana konstrukeja.

Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej
podjac¢ dziatania organizacyjne pozwalajace na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej konstrukeji.

5.4. Pielegnacja betonu
(1) Materialy i sposoby pielegnacji betonu

Bezposrednio po zakoficzeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi oslonami
wodoszczelnymi  zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i
nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od zakoriczenia
betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotnosciows betonu i prowadzic ja co najmniej przez 7 dni (przez polewanie
co najmniej 3 razy na dobeg).

Nanoszenie blon nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢
aczyl z nastepng warstwa konstrukeji monolitycznej, a takze gdy nie sa stawiane specjalne wymagania odnosnie
jakosci pielegnowanej powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

(2) Okres pielegnacii

Utozony beton nalezy utrzymywacé w stalej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie betonu
normalnie twardniejacego nalezy rozpoczaé po 24 godzinach od zabetonowania.

Rozformowanie konstrukcji moze nastapi¢ po osiagnigciu przez beton wytrzymalosci rozformowania dla
konstrukcji monolitycznych (zgodnie 2z norma PN-63/B-06251) lub wyttzymalo$ci manipulacyjnej dla
prefabrykatow.
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5.5. Wykonanie podbetonu
Przed przystapieniem do uktadania podbetonu nalezy sprawdzi¢ podloze pod wzgledem nosnosci
zalozonej w projekcie technicznym.
Podloze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.
Beton winien by¢ rozkladany w miare mozliwosci w sposéb ciagly z zachowaniem kontroli grubosci oraz
rzednych wg projektu technicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci wykonania betonéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz podanymi wyzej
wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru sa:
1 m3 wykonanej konstrukeji.
1 m? wykonanego podbetonu.

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete niniejsza sepcyfikacja zanikajacych wg zasad podanych powyze;.
W szczegdlnoscei tunel dla pieszych podlega prébnemu obcigzeniu wg PN-89/S-10050.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.

Cena jednostkowa obejmuje dla wykonanej konstrukeji

- dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcji

- oczyszczenie podtoza

- wykonanie deskowania z rusztowaniem

- ulozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych
otworow, zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem i wyréwnaniem powierzchni

- pielegnacje betonu

- rozbiérka deskowania i rusztowan

- oczyszczenia stanowiska pracy i usunigcie materiatéw rozbidrkowych poza granice obiektu.

Podbeton na podlozu gruntowym.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m? betonu wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje: wyréwnanie podloza,
przygotowanie, ulozenie, zageszczenie i wyréwnanie betonu, oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badani. Oznaczenie czasow wiazania i stalosci objetosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badani. Oznaczenie stopnia zmielenia.
PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i oblicznie.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
PN-89/S-10050 Prébne obciazenie obiektéw mostowych, Zelbetowych
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
MONTAZ KONSTRUKC]JI 45223100-7
METALOWYCH

Spis tresci

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikaciji

1.2. Okreélenia podstawowe

1.3. Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV)

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
2.1. Stal

2.2. Laczniki

2.3. Sktadowanie materialéw i konstrukeji

2.4. Badania na budowie

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT MONTAZOWYCH
KONSTRUKCJI

STALOWYCH ORAZ ZABEZPIECZENIA ANTYKOROZYJNEGO

5.1. Ogolne wymagania

5.2. Zakres robot przygotowawczych w zakresie wykonania konstrukcji stalowej 1
zabezpieczenia antykorozyjnego

5.3. Zakres robot przygotowawczych w zakresie montazu konstrukeji i zabezpieczenia
antykorozyjnego

5.4. Zakres robot zasadniczych w zakresie wykonania konstrukeji i zabezpieczenia
antykorozyjnego

5.5. Warunki techniczne wykonania robo6t. Wykonanie konstrukeji stalowych

6. Montaz plyt warstwowych.

7. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
7.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
7.2. Badania jakosci robo6t w czasie budowy

8. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Zakres odbioréw
9.2. Ocena wykonania elementéw lub konstrukeji i zabezpieczenia antykorozyjnego

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. WSTEP

1.1Przedmiot i zakres specyfikacii.

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania, montazu i odbioru
konstrukcji stalowych dla zadania: )

PRZEBUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEGO ZBIERANIA ODPADOW KOMUNALNYCH

Dziatka nr ew. 39/4 (Obreb 0001 LAZY 241605_4 1. AZY - MIASTO), ul. Pocztowa 14, 42-450 LAZY
Inwestor: GMINA LAZY ul. TRAUGUTTA 15, 42-450 LAZY
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1.2. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i okresleniami zawartymi w ST 0 — Wymagania ogdlne.

1.3. Klasyfikacja rob6t wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV). Grupy Klasy Kategorie Opis

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych
lub ich cz¢sci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodne;j

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne
roboty specjalistyczne

45262410-8 Wznoszenie konstrukcji budynkow

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

45442000-7 Naktadanie powierzchni kryjacych

45442200-9 Naktadanie powtok antykorozyjnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
2.1. Stal
*  Wykonanie przegréod — $cianki dzialowe w celu podzialu hali na poszczegdlne boksy ( rézny
rodzaj sktadowanych odpadéw.
e SWD_1 SCIANA WEWNETRZNA DZIALOWA gr.12,00cm
¢ PRZEGRODA SCIANKA DZIAL.OWA _ powierzchnia przegrody_ 15m2 _ 6 sztuk
*  WYKONANA W TECHNOLOGII STALOWE]
*  KONSTRUKCJA PROFIL STALAOWY
*  WYPELNINIE Z SIATKI STALOWE]

*  Siatka zgrzewana o bardzo drobnych, kwadratowych oczkach 6,4x6,4mm.

*  Wykonana z drutu stalowego ocynkowanego. Dodatkowo calosciowo ocynkowana,
*  dzieki czemu réwniez zgrzewy zabezpieczone sa przed korozja.

*  Siatka jest wytrzymala a zarazem odporna na dzialanie czynnikéw zewnetrznych.

e Grubos¢ drutu 0,7mm
*  Wysokos¢ rolki 100cm
¢ Oczko 6,4x6,4mm
*  Dlugosc rolki: 5m

Wszystkie elementy konstrukcji nosnych beda przed malowaniem $rutowane do klasy
czystosci S.A.2,5

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacije
dotyczace zrédla wytwarzania materialéw oraz odpowiednie §wiadectwa badan,

dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia
inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materialow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe skladowanie 1 wbudowanie
zgodnie z zalozeniami PZ].

Wlasnosci mechaniczne i technologiczne powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-
EN 10025:2002.

— Wady powierzchniowe — powierzchnia walcowki 1 pretow powinna by¢ bez peknied,
pecherzy 1 naderwan.

— Na powierzchniach czotowych niedopuszczalne sa pozostatodci jamy usadowej, rozwarstwienia
1 pekniecia widoczne gotym okiem.

— Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne,
wzery, wypuklo$ci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci sa dopuszczalne jezeli:

-- mieszcza si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek
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-- nie przekraczaja 0.5 mm dla walcowki o grubosci od 25 mm. 0,7 mm dla walcowki o grubosci
wigkszej.

Odbiodr stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢
zaopatrzony kazdy element lub partia materiatu. Atest powinien zawierac:

— znak wytworcy

— profil

— gatunek stali

— numer wyrobu lub partii

— znak obrébki cieplne;.

Cechowanie materialéw wywalcowane na profilach lub na przywieszkach metalowych.

Odbidr konstrukeji na budowie winien by¢ dokonany na podstawie protokétu ostatecznego
odbioru konstrukcji w wytworni wraz z o§wiadczeniem wytworni, ze usterki w czasie odbioréw
migdzyoperacyjnych zostaly usuniete.

2.2. Y.aczniki

Jako faczniki wystepuja: polaczenia spawane oraz polaczenia na $ruby.

Materiaty do spawania

Do spawania konstrukciji ze stali zwyklej stosuje si¢ spawanie elektryczne przy uzyciu
elektrod otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430. Zast¢pczo mozna stosowac elektrody ER-
346 lub ER-546.

Elektrody EA-146 sa to elektrody grubootulone przeznaczone do spawania konstrukeji stalowych
narazonych na obciazenia statyczne i dynamiczne.

Elektrody powinny mie¢:

— za$wiadczenie jakosci

— spelnia¢ wymagania norm przedmiotowych

— opakowanie, przechowywanie i transport winny by¢ zgodne z wymaganiami
obowigzujacych norm i wymaganiami producenta.

Sruby

Do konstrukeji stalowych stosuje si¢:

1) $ruby z tbem szesciokatnym wg PN-EN-ISO 4014:2002 $redniodoktadne klasy 8.8

- stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998

- tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997

- wlasnos$ci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997.

2) nakretki szesciokatne wg PN-EN-ISO 4034;2002

- wlasno$ci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09 — cze¢sciowo zast. PN-EN 20898- 2:1998
4) podkladki okragle zgrubne wg PN-ISO 7091:2003

5) podktadki klinowe do dwuteownikéw wg PN-79/M-82009

6) podktadki klinowe do ceownikéw wg PN-79/M-82018

Wszystkie faczniki winny by¢ cechowane: sruby i nakretki wywalcowane cechy na gléwkach.

2.3. Sktadowanie materialéw i konstrukeiji

Konstrukcje i materialy dostarczone na budowe powinny by¢ wyladowywane Zurawiami.

Do wyladunku mniejszych elementéw mozna uzy¢ wciagarek lub wceiagnikéw. Elementy ciezkie,
dlugie 1 wiotkie nalezy przenosi¢ za pomoca zawiesi 1 usztywnic dla zabezpieczenia przed
odksztalceniem. Elementy uktada¢ w sposéb umozliwiajacy odczytanie znakowania. Elementy do
scalania powinny by¢ w miare mozliwosci skladowane w sasiedztwie miejsca przeznaczonego do
scalania. Na miejscu skladowania nalezy rejestrowaé konstrukcje niezwlocznie po ich nadejsciu,
segregowac i uklada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszczac i naprawia¢ powstale w czasie
transportu ewentualne uszkodzenia samej konstrukgji jak 1 jej powloki antykorozyjne;.
Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub desek na
wyréownanej do poziomu ziemi w odleglosci 2.0 do 3.0 m od siebie. Elementy, ktore po
wbudowaniu zajmuja polozenie pionowe sktadowac w tym samym polozeniu.
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Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczone przed
zawilgoceniem.

Faczniki ($ruby, nakretki, podktadki) sktadowaé w magazynie w skrzynkach lub beczkach.
Plyty warstwowe pakowane sq na palety drewniane — no$ne i palety styropianowe —

nienosne. Okladziny plyt warstwowych najczesciej zabezpieczone sa przed zabrudzeniami i
uszkodzeniami folia ochronng. Foli¢ nalezy zdja¢ podczas montazu elementéw, nie pozniej

niz 2 miesigce od momentu zakupu plyt warstwowych.

Plyty warstwowe magazynowac z zachowaniem lekkiego spadu wzdluz krawedzi bocznej, aby
woda opadowa mogla po nich swobodnie sptywac. Plyty magazynowane na otwartej przestrzeni
nalezy dokladnie zabezpieczy¢ przed deszczem, $niegiem, silnym wiatrem i zanieczyszczeniami.
W celu prawidlowego zabezpieczenia plyt najlepiej stosowac tekstylne plandeki (zabrania si¢
stosowania w tym celu folii z tworzyw sztucznych!).

Nalezy bezwzglednie unikaé¢ gromadzenia si¢ wody pomigdzy plytami, poniewaz moze to, w
dluzszym okresie czasu, spowodowac uszkodzenie plyt. Podloze, na ktérym ustawione beda
pakiety plyt musi by¢ rowne i1 utwardzone, aby nie spowodowac trwalych uszkodzen plyt.
Czedciowo rozpakowane pakiety plyt nalezy kazdorazowo zabezpieczy¢ przed opadami
atmosferycznym i silnym wiatrem.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materialu dostarczona na budowg przed jej wbudowaniem musi uzyskaé
akceptacje Inzyniera. Kazda konstrukcja dostarczona na budowe podlega odbiorowi pod
wzgledem:

— jakosci materialéw, spoin, otwordw na Sruby,

— zgodnoéci z projektem,

— zgodnosci z atestem wytworni

— jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancii.

— jakos$ci powlok antykorozyjnych.

Odbiér konstrukeji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych
uszkodzen w czasie transportu potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikaciji nalezy stosowac
nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, sprzet do
montazu konstrukcji:

- zuraw samochodowy lub stacjonarny na torowisku,

- §rodek transportu do przewozenia elementow,

- spawarki,

- klucze dynamometryczne,

- narzedzia drobne,

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robot. Wykonawca na
zadanie dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. Dobdr sprzetu montazowego do wykonania
poszczegolnych robot jest czgscia projektu technologii 1 organizacji robot, ktéry nalezy
wykona¢ przed przystapieniem do robot i uzyskaé akceptacje Inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materialéw, sprzetu budowlanego 1 urzadzen stosowac sprawne

technicznie 1 §rodki transportu. Warunki transportu powinny zapewnia¢ zabezpieczenie
elementéw przed wplywem szkodliwych czynnikéw atmosferycznych.

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore

nie wplyna niekorzystnie na jako$§¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak
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pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT MONTAZOWYCH
KONSTRUKCJI STALOWYCH ORAZ ZABEZPIECZENIA ANTYKOROZYJNEGO
5.1. Ogolne wymagania

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami normy
PN-B-06200 1 postanowieniami umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych w zakresie wykonania konstrukeji

stalowej 1 zabezpieczenia antykorozyjnego

1) zakup materialéw wskazanych do wykonania konstrukeji,

2) dobranie metody spawania i materialéw spawalniczych odpowiednio do klasy konstrukeji
spawanej, klasy zlaczy spawanych, spawanego materiatu 1 pozycji spawania

3) przygotowanie szablonéw do trasowania ksztattu detali i rozmieszczenia otworéw

4) przygotowanie miejsca z zaznaczonym trwale w skali 1:1 osiowym schematem spawanego
elementu montazowego do kontroli doktadnosci przygotowanych detali 1 koficowego
spawania

5.3. Zakres robot przygotowawczych w zakresie montazu konstrukeji i zabezpieczenia
antykorozyjnego

Prace przygotowawcze w zakresie montazu konstrukcji

1) oczyszczenie miejsc montazu elementéw konstrukcji

2) wyznaczenie osi i rzednych w miejscach montazu elementéw konstrukeji
3) wytrasowanie miejsc otworow pod $ruby kotwiace przy pomocy wczesniej
przygotowanych szablonéw, wykonanie otworéw pod $ruby kotwiace, osadzenie $rub
kotwigcych

Prace przygotowawcze w zakresie zabezpieczenia antykorozyjnego

1) Elementy i konstrukcje zabezpieczane calkowicie na budowie. Powierzchnie elementéw i
konstrukcji przed malowaniem nie mogg by¢ zanieczyszczone smarami olejami , thuszczami ,
solami , kwasami alkaliami. Pokryte zgorzelina walcownicza , rdza topnikami z procesu
spawania 1 powlokami lakierowymi

2) Przygotowania powierzchni do zabezpieczenia antykorozyjnego obejmuje :

Oczyszczeniu wstepnym polegajacym na wyréwnaniu nieréwnosci , w tym usunieciu
zadziordw , nierownosci , zaokraglen krawedzi , wyréwnaniu spoin i nieréwnosci po
spawaniu punktowym oraz wyréwnaniu szczelin powstalych w miejscach laczenia elementéw
Oczyszczeniu wlasciwym majace na celu usunigcie zgorzeliny , rdzy olejow i smaréw,
produktéw spawania , wilgoci a takze innych zanieczyszczen oraz nadaniu podtozu
odpowiedniej chropowatosci.

3) Zalecane metody usuwania warstw 1 innych obcych zanieczyszczen :

Smaréw i olejéw: przez czyszczenie woda, para, emulsja, rozpuszczalnikiem organicznym lub
czyszczenie alkaliczne.

Zanieczyszczen rozpuszczalnych w wodzie np. soli: przez czyszczenie woda , para
rozpuszczalnikiem organicznym lub czyszczenie alkaliczne

Zgorzeliny walcowniczej: poprzez trawieniem kwasem, obrobke strumieniowo Scierna na
sucho lub na mokro , badz czyszczenie ptomieniem.

Rdzy : tymi samymi metodami jak przy czyszczeniu zgorzeliny walcowniczej plus dodatkowo
czyszczenie z wykorzystaniem narzedzi z napedem mechanicznym, badz czyszczeniem
strumieniem wody.

Powlok lakierowych: poprzez usuwanie powlok z wykorzystaniem past rozpuszczalnikowych i
alkalicznych, obrébke strumieniowo-§cierna na sucho lub na mokro, czyszczenie strumieniem
wody , a takze omiataniem Scierniwem
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Produktow korozji cynku: poprzez omiatanie Scierniwem lub czyszczenie alkaliczne

4) Przy doborze stopnia przygotowania powierzchni i metody czyszczenia nalezy uwzgledniac:
wymagania producentéw produktéw malarskich przewidywana trwalos¢ ochronnego

systemu malarskiego kategorie korozyjnosci srodowiska w ktorym bedzie uzytkowana
konstrukcja (wg PN-EN ISO 12944-2:2001)

5.4. Zakres robot zasadniczych w zakresie wykonania konstrukeji 1 zabezpieczenia
antykorozyjnego

Do zakresu robot zasadniczych wykonania konstrukeji stalowych nalezy wykonanie nast¢pujacych

elementow:

SWD_1 SCIANA WEWNETRZNA DZIALOWA gr.12,00cm

PRZEGRODA SCIANKA DZIALOWA _ powierzchnia przegrody_ 15m2 _ 6 sztuk
WYKONANA W TECHNOLOGII STALOWE]

KONSTRUKCJA PROFIL STALAOWY

WYPELNINIE Z SIATKI STALOWE]

Siatka zgrzewana o bardzo drobnych, kwadratowych oczkach 6,4x6,4mm.
Wykonana z drutu stalowego ocynkowanego. Dodatkowo calosciowo ocynkowana,
dzi¢ki czemu réwniez zgrzewy zabezpieczone sa przed korozja.

Siatka jest wytrzymala a zarazem odporna na dziatanie czynnikdéw zewnetrznych.

Grubos¢ drutu 0,7mm
Wysokos¢ rolki 100cm
Oczko 6,4x6,4mm
Dtugos¢ rolki: 5m

W zakres robot sktadajacych si¢ na wykonanie konstrukcji wchodza nastepujace prace i
czynnosct:

1) trasowanie 1 cigcie detali

2) przygotowanie brzegéw do spawania

3) zlozenie detali na schemacie i wstepne scalenie spoinami szczepnymi

4) wykonanie wstepnej kontroli wymiaréw i ksztaltu konstrukcji

5) wykonanie koficowego spawania z przeszlifowaniem spoin

6) wykonanie konicowej kontroli wymiardw 1 ksztaltow konstrukeji
7) wykonanie kontroli jakosci spoin

8) czyszczenie mechaniczne zespawanych elementéw montazowych konstrukeji poprzez
Srutowanie

9) wykonanie powloki malarskiej farba antykorozyjna i ewentualnie ogniochronna (stupy)
10) wykonanie ostatecznych powlok malarskich i oznaczenie symbolami wykonanych
elementéw montazowych konstrukcji

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania prac malarskich przeciwkorozyjnych

podane sa w normie wg PN-EN ISO 12944-7:2001. Jezeli postanowienia dokumentacji
projektowe;j i specyfikacji technicznej nie stanowia inaczej to przyjmuje si¢ ze pojedyncza
grubosé¢ powloki nie moze by¢ mniejsza 80% grubosci nominalnej powtoki. Tak wiec
pojedyncza grubos$¢ powtoki powinna osiagac¢ wielko$¢ pomiedzy 80% a 100% nominalnej
grubosci powloki , pod warunkiem ze przeci¢tna wielkos¢ dla catosci (Srednia) jest réwna lub
wigksza od nominalnej grubosci powloki. Jednoczesnie nalezy zadbac o osiagniecie
nominalnej grubosci powloki przy unikaniu obszaréw o nadmiernej grubosci. Zalecane jest
aby maksymalna grubos$¢ powloki nie byla wigksza niz 3-krotna nominalna grubo$¢ powtoki.
W celu osiagniecia wymaganej grubosci powloki, powinno si¢ okresowo podczas nakladania
powloki , sprawdzac jej grubos$¢ na mokro. Nalezy przestrzega¢ okreslonego odstepu miedzy
nakladaniem poszczegoélnych powlok oraz mi¢dzy nalozeniem ostatniej powloki a oddaniem
konstrukcji do eksploatacji. Czasy te powinny wynikac¢ z dokumentacji projektowej ,
specyfikacji technicznej lub karty technicznej wyrobow lakierniczych. Wady kazdej powtoki
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prowadzace do pogorszenia jej wlasciwosci ochronnych lub majacy znaczacy wplyw na
wyglad powinny by¢ usunicte przed nalozeniem nastepnej powloki.

Powloki nalezy naktada¢ z materiatéw malarskich przyjetych na budowe. Gruntowa

czyli pierwsza warstwe powloki nalezy nanie§¢ na podloze nie pézniej niz 6 godzin od jej
oczyszczenia. Podstawowq technika nakladania farb jest natrysk bezpowietrzny

( hydrodynamiczny). Powloka gruntowa powinna pokrywac caly profil konstrukeji stalowej.
Kazda powloka powinna by¢ natozona mozliwie réwnomiernie bez pozostawienia miejsc

niepokrytych.

5.5. Warunki techniczne wykonania robot

Wykonanie konstrukcji stalowych

Obrobka elementéw

Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem wymiaréw i prostoliniowosci
uzywanych wyrobow ze stali konstrukcyjnej. Ciecie elementéw i obrabianie brzegdw nalezy
wykonywac zgodnie z wymaganiami na rysunkach. Stosowac cigcie nozycami lub gazowe
(tlenowe) automatyczne lub potautomatyczne. Dla elementéw pomocniczych i
drugorzednych stosowac mozna cigcie gazowe reczne. Brzegi po cigciu powinny byé
oczyszczone z gratu, naderwan. Przy cieciu nozycami podniesione brzegi powierzchni cigcia
nalezy wyréwnac¢ na odcinkach wzajemnego przylegania z powierzchnia cigcia elementow
sasiednich. Arkusze nie obciete w hucie nalezy obcina¢ co najmniej 20 mm z kazdego brzegu.
Ostre brzegi po cigciu nalezy wyréwnywac i stepic¢ przez wyokraglenie promieniem r = 2 mm
lub wigkszym. Przy cigciu tlenowym mozna pozostawic¢ bez obrobki mechanicznej te brzegi,
ktére bedg poddane przetopieniu w nastepnych operacjach spawania oraz te, ktore
osiagnely klase jakosci nie gorsza niz 3-2-2-4. wg PN-76/M-69774. Po cigciu tlenowym
powierzchnie cigcia i powierzchnie przylegle powinny by¢ oczyszczone z zuzla, gratu,
naciekow 1 rozpryskéw materiatu.

Doktadnos¢ cigcia: Wymiar liniowy elementu [m] <1 1+5 >5

Dopuszczalna odchyltka [mm] +/-1 +/-1.5 +/-2

Powyzsze dokladnosci nie dotycza wymiaru, na ktérym pozostawia si¢ zapas montazowy.
Wytwoérca powinien w obecnosci przedstawiciela Inspektora nadzoru wykonaé probne uzycie
sprzetu przeznaczonego do prostowania i giecia elementéw. Wystapienie peknieé po
prostowaniu lub gieciu powoduje odrzucenie wykonanych elementow.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw liniowych

Wymiary liniowe elementéw konstrukcyjnych, ktérych dokladnos¢ nie zostala podana

na rysunkach lub innych normach, powinny by¢ zawarte w granicach podanych, przy

czym rozroznia sig:

a). wymiary przylaczeniowe, tj wymiary konstrukcyjne zalezne od innych wymiaréw,
podlegajace pasowaniu, warunkujace prawidlowy montaz oraz normalne funkcjonowanie
konstrukcji,

b). wymiary swobodne, ktorych dokladno$¢ nie ma konstrukeyjnego znaczenia.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw liniowych

Wymiar nominalny [mm] Dopuszczalne odchytki wymiaru [mm]
przylaczeniowego swobodnego

500 - 1 000 0.5 1.5

1 000 - 2 000 1.0 2.5

2000 - 4 000 1.5 4.0

4 000 - 8 000 2.5 0.0

8 000 - 16 000 4.0 10.0

Montaz konstrukcji stalowych
Zasady montazu
Montaz konstrukeji stalowych nalezy wykonywa¢ zgodnie z zaleceniami normy PN-B-06200.
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Elementy konstrukeji winny by¢ oznakowane w sposob trwaly 1 widoczny zgodnie z
oznaczeniami przyjetymi na rysunkach montazowych. Yaczniki i elementy zlaczne powinny
by¢ odpowiednio opakowane, oznakowane i przechowywane w warunkach suchych.

Jezeli uszkodzone elementy sa naprawiane przed montazem, sposéb naprawy powinien by¢
uzgodniony z osobg uprawniong do kontroli jakosci.

W kazdym stadium montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolno$¢ przenoszenia sit
wywolanych wplywami atmosferycznymi oraz obciazeniami montazowymi, sprz¢tem i
materiatami. Roboty nalezy tak wykonywac, aby zadna cz¢$¢ konstrukeji nie zostala podczas
montazu przecigzona lub trwale odksztalcona.

State polaczenia elementéw konstrukeji powinny byé wykonywane dopiero po

dopasowaniu stykéw 1 wyregulowaniu calej konstrukeji lub niezaleznej jej czedci. Przektadki
stosowane do regulacji konstrukeji nalezy wykonywac ze stali o takich samych wlasnosciach
plastycznych jak stal konstrukeji, a po osadzeniu zabezpieczy¢ przed wypadnigeciem. W
polaczeniach §rubowych zakladkowych szczelina w styku nie sprezanym nie powinna
przekracza¢ 2 mm.

Otwory na $ruby zaleca si¢ dopasowywac za pomoca przebijakow a w razie

koniecznosci rozwiercaé. W przypadkach, w ktérych zastosowanie przekladek nie pozwala na
wyregulowanie konstrukcji, konieczna jest odpowiednia korekta elementéw w warsztacie lub
na budowie po uzgodnieniu z projektantem.

Wymagania szczegdlowe dotyczace warunkéw wykonywania robot

Powierzchnie i brzegi elementéw przygotowanych do spawania powinny by¢ czyste,

suche i wolne od widocznych peknieé i karbow. Materialy z oznakami uszkodzen (peknigcia 1
odpryski, zardzewialy 1 brudny element) nie powinny by¢ stosowane.

W temperaturze otoczenia ponizej 0oC nalezy stosownie do rodzaju konstrukcji

rozwazy¢ zastosowanie wstepnego podgrzania. Wprowadzanie dodatkowych spoin lub
zmiany polozenia spoin w stosunku do projektu jest dopuszczalne.

6. Montaz plyt warstwowych.

Temperatura montazu powinna by¢ zgodna z zaleceniami stosowania poszczegélnych
materialow 1 elementéw obudowy (np. materialéw uszczelniajacych). Podczas prowadzenia
prac montazowych po spadkach temperatury ponizej 0°C, nalezy sprawdzi¢ stan uszczelek w
stykach wzdluznych plyt, tzn. ich nasiakliwo$¢ woda i twardo$¢, ktéra moze utrudnié
prawidlowy montaz. Cigcia oraz wycigcia w plytach powinno si¢ wykonywacé recznymi
narzedziami, takimi jak np. pila tarczowa, pita wzdluzna o drobnozebnych
tarczach/brzeszczotach. Nie nalezy uzywac szlifierek katowych oraz innych narzedzi
dzialajacych w sposéb tarciowy i wytwarzajacych wysoka temperature. Do mocowania plyt
warstwowych powinno si¢ stosowa¢ odpowiednie faczniki, dla ktérych wydana zostata
aprobata techniczna, w zaleznosci od rodzaju konstrukeji nosnej i grubosci plyty. Jako taczniki
stosowane sa:

- wkrety samowiercace 1 samogwintujace z uszczelkami EPDM,

- $ruby,

Do mocowania plyt warstwowych do konstrukeji stalowej o grubosci nie przekraczajacej 12
mm zalecane sq wkrety samowiercace z hartowanej stali weglowej, ocynkowane i1 z uszczelka
EPDM. Wkrety nalezy mocowac prostopadle do powierzchni plyty. W przypadku
zamocowania sko$nego podktadki z uszczelka nie przylegaja cala powierzchnia do blachy
okladzinowej. Wkretarki powinny byé wyposazone w odpowiednia glowice do prowadzenia
dltugich tacznikow oraz w ogranicznik glebokosci osadzania dla uzyskania prawidlowego
docisku podktadki z EPDM do okladziny. Po cigciu lub wierceniu nalezy natychmiast usunac
widry z powierzchni plyty w celu unikniecia nalotéw rdzy i uszkodzenia powlekane;j
powierzchni. Foli¢ ochronna nalezy $ciaga¢ z plyt po wykonaniu prac montazowych, nie
pozniej jednak niz w tydzien po ich wykonaniu. Niedotrzymanie terminu moze si¢ wigzac z
duzymi trudnos$ciami przy odspajaniu folii od oktadziny.

Prace spawalnicze nie powinny by¢ prowadzone w poblizu plyt warstwowych ze
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wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia powloki lakierniczej oraz bezpieczenstwo pozarowe.
Przed montazem nalezy sprawdzi¢ konstrukcje wsporcze.

Przed wypoziomowaniem i zamontowaniem pierwszego elementu na podwalinie

nalezy zalozy¢ obrobki blacharskie zewnetrzne (okapnik) i uszczelki oraz obrobki i uszczelki
wewnetrzne. Przy montazu nalezy pozostawic¢ odstep (co najmniej 5 mm) miedzy dolna
krawedzia plyty a profilem okapowym w celu zmniejszenia niebezpieczenstwa korozji
krawedzi plyt. Usytuowanie tacznikéw jest zalezne od wybranego systemu i karty katalogowe
Producentéw jednoznacznie okreslaja odstep miedzy tacznikami.

Zaleca si¢ nastgpujacy sposoéb montazu: krawedz elementu z wystajacym profilem
nakladanym

trzeba nalozy¢ na trapez krawedzi pelnej elementu zamontowanego, docisnac a nast¢pnie
zamknal. Przy zamykaniu trzeba go dodatkowo naciaggnac¢ w kierunku uktadania.

Wymiary i geometria plyt powinny by¢ zgodne z norma wyrobu PN-EN 14509: 2007.
Dopuszczalne odchytki grubosci to 2 mm, wygiecie mniej niz 2 mm/m dlugosci (max. 10 mm)
mniej niz 8,5 mm/m szerokosci (max. 10mm)

Wycinanie otworéw w plytach

Zaleca si¢ unikanie wycinania otworéw w plytach; lepszym rozwigzaniem jest

calkowite poprzeczne przecigcie plyty (okladziny).

Wyecinanie otworow katowych (prostokatnych, kwadratowych) w plytach warstwowych
wiaze si¢ z ryzykiem powstawania w czasie eksploatacji deformacji w okolicach naroznika,
wystepujacej zwykle w postaci wyboczenia zewnetrznej okladziny. Jest to powodowane
koncentracja naprezen termicznych w narozniku wycigcia 1 skokows zmiana momentu
bezwladnosci okladziny. Montaz bram i $wietlikéw w obudowie z plyt warstwowych
powinien by¢ realizowany zgodnie z zaleceniami Producenta.

b

7. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

7.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

1) Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialéw, sprzetu 1 srodkéw
transportu podano w ST 0 “Wymagania ogélne".

2) Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot, materialoéw 1 urzadzen.
3) Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

4) Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
7.2. Badania jakosci rob6t w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach.

W trakcie wytwarzania konstrukcji stalowej sprawdzeniu podlega:

1) wymiary i ksztalt dostarczonego materiatu

2) wlasciwosci wytrzymalosciowe dostarczonego materiatu

3) wymiary i ksztalt elementéw przeznaczonych do scalenia w element montazowy,
prawidlowos¢ rozmieszczenia i wielkodci otwordéw pod $ruby montazowe

4) jako$¢ 1 sposoéb przygotowania brzegéw elementéw do spawania

5) jako$¢ polaczen spawanych w zaleznosci od kategorii polaczenia i klasy konstrukcji
spawane;j

6) wymiary wykonanych elementéw montazowych

7) ksztalt wykonanych elementéw montazowych

8) jako$¢ wykonania zabezpieczenia konstrukeji stalowej przed korozja a w szczegoélnosci
sprawdzenie jakosci czyszczenia mechanicznego i grubosci powlok malarskich

W trakcie montazu konstrukcji stalowej sprawdzeniu podlega:

1) osadzenie $rub kotwiacych w elementach podporowych

2) rozmieszczenie elementéw montazowych i ich wzajemne polozenie w pionie i w poziome
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3) polaczenia montazowe w zakresie ilosci, $rednicy 1 klasy wytrzymato$ciowej facznikow
srubowych, a w szczegolnosci dokrecenie $rub i nakretek.

Bezposrednio przed i podczas nakladania wyroby lakierowe powinny by¢ sprawdzane
pod wzgledem:

1) zgodnosci etykiety opakowania z opisem produktu w dokumentacji

2) braku kozuszenia

3) braku nieodwracalnego osadzania si¢ pigmentoéw

4) braku trwalego niedajacego si¢ wymieszac¢ osadu

5) mozliwo$¢ ich zastosowania w danych warunkach wykonywania robot antykorozyjnych
6) termindw przydatnosci do uzytku podanych na opakowaniach

Badania w czasie robot :

1) kontroli procesu oczyszczenia powierzchni

2) oceny przygotowania powierzchni do nakladania powlok

3) kontroli warunkéw wykonywania powlok

4) kontroli procesu nakladania powlok

Kontrola oczyszczenia powierzchni :

1) zapoznac si¢ ze stanem powierzchni do oczyszczenia w celu stwierdzenia stanu
wyjSciowego podloza i zanieczyszczen zgodnie z PN-ISO 8501-1:1996

2) kontrolowa¢ parametry stosowanej metody oczyszczenia i prace urzadzen

3) ewentualnie uzupelnié proces o metode¢ odttuszczania zatluszczen powstatych podczas
przygotowania powierzchni

4) dokona¢ Odbioru powierzchni do malowania

8. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 0 “Wymagania ogélne".
Obmiar robot okresla ilo$¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedtug pomiaréw sporzadzonych z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w
niniejszej specyfikacji i uymuje w ksiedze obmiaru. Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
stosowane do obmiaru robot musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

9. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do Odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Ocena i badania powinny by¢ wykonane zgodnie z programem badan zawartym w programie
jakosci, obejmujacym wszystkie stosowane materialy 1 wyroby oraz procesy wytwarzania i
montazu.

Ogodlne zasady Odbioru robot i ich przejecia podano ST 0 “Wymagania ogdlne".

Odbidr koficowy konstrukeji powinien obejmowac sprawdzenie 1 ocenge dokumentéw
kontroli i badan z calego okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest
zgodna z projektem 1 wymaganiami normy PN-B-06200 oraz innych obowiazujacych norm
technicznych (PN, EN-PN).

W szczegolnosci powinny by¢ sprawdzone:

1. Podpory konstrukcji

2. Odchyltki geometryczne uktadu

3. Jako$¢ materialéw i spoin

4. Stan elementow konstrukeji i powlok ochronnych

5. Stan 1 kompletnos¢ polaczen

W protokole odbioru sporzadzonym z udzialem stron procesu budowlanego nalezy podac co
najmniej:

1. Przedmiot i zakres odbioru

2. Dokumentacjg okreslajaca komplet wymagan
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3. Dokumentacj¢ stwierdzajaca zgodno$¢ wykonania a wymaganiami

4. Protokoly odbioru czg¢sciowego

5. Parametry sprawdzone w obecno$ci komisji

6. Stwierdzone usterki

7. Decyzje komisji

8.1. Zakres odbiorow

Odbiorom podlega kazdy etap wykonania konstrukcji a wigc:

Po wykonaniu konstrukcji przez wytworni¢ — odbioru dokonuje si¢ w wytworni

Po ukoniczeniu montazu na placu scalania na budowie

Odbiér koficowy po ustawieniu konstrukcji w potozeniu docelowym

Odbior konstrukeji u Wytworcy

Po wykonaniu zabezpieczenia antykorozyjnego powinien by¢ dokonany Odbiér konstrukcii.
Odbidr polega na ogledzinach konstrukeji i sprawdzeniu wynikéw wszystkich badan
przewidzianych w programie wytwarzania konstrukciji. Wytworca powinien przedstawic:

- Rysunki warsztatowe

- Dziennik wytwarzania

- Atesty uzytych materiatow

- Swiadectwa kontroli laboratoryjnej

- Protokoly odbioréw czesciowych

- Inne dokumenty przewidziane w procesie wytwarzania

Odbiér koncowy

Koncowy odbiér konstrukeji stalowej jest dokonywany po jej ukonczeniu.

Do odbioru koncowego Wykonawca powinien przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ techniczng obiektu i robot

2. Protokoly badan kontrolnych lub zaswiadczenia (atesty) jakosci uzytych materiatow

3. Protokotly odbioréw migdzyoperacyjnych

4. Zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonanych robot

5. Pisemne uzasadnienie odstepstw od dokumentacji potwierdzone przez nadzor
techniczny

Odbiér koncowy powinien polegaé na sprawdzeniu:

1. Zgodnosci konstrukeji z dokumentacja techniczna 1 Specyfikacja techniczng

2. Prawidlowosci ksztaltu 1 gtéwnych wymiaréw konstrukcji

3. Prawidlowosci oparcia konstrukeji na podporach i rozstawu elementéw sktadowych
4. Prawidlowosci zlaczy migdzy elementami konstrukcji

5. Dopuszczalnosci odchylek wymiarowych oraz odchylen od kierunku poziomego i
pionowego

6. Protokot odbioru koficowego zawiera:

7. Date, miejsce i przedmiot spisanego protokotu

8. Nazwiska przedstawicieli: Inwestora, Wytworcy konstrukeji, Wykonawcy montazu,
Biura Projektow opracowujacego rysunki

9. Stwierdzenie zgodnosci wykonanego obiektu z Rysunkami i wymaganiami niniejsze;
Specyfikacji

10. Wykaz dopuszczonych do pozostawienia odstepstw od rysunkéw, nie majacych
wplywu na no$nos¢, walory uzytkowe i trwato$¢ obiektu

11. Stwierdzenie o dokonaniu odbioru i okreslenie warunkéw eksploatacii
8.2. Ocena wykonania elementéw lub konstrukeji i zabezpieczenia antykorozyjnego

1. Jezeli wszystkie sprawdzenia i badania dadza wynik dodatni, nalezy uzna¢ wykonanie
robot za wlasciwe. W przypadku, gdy chociaz jedno ze sprawdzen da wynik ujemny,
nalezy uznac catos¢ robot albo tylko ich cz¢s$¢ za wykonane niewtasciwie.

2. W razie uznania catosci lub cz¢sci robot za wykonane niewlasciwie nalezy ustalic, czy
stwierdzone odstepstwa od postanowien dokumentacji i warunkéw technicznych
zagrazaja bezpieczenstwu budowli lub uniemozliwiaja jej uzytkowanie godnie z
przeznaczeniem.
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3. Konstrukcje zagrazajace bezpieczenstwu budowli lub uniemozliwiajace jej

uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem powinny by¢ rozebrane oraz ponownie

wykonane w sposéb prawidlowy oraz przedstawione do odbioru.

4.Badania odbiorowe powlok malarskich :

Po wyschnigciu powloki malarskiej nalezy sprawdzi¢ na zgodno$¢ z dokumentacja
projektowq oraz specyfikacja techniczna:

1. Wyglad powierzchni poprzez ocene wzrokowsa pod katem jednolitodci barwy , sily

krycia i takich wad jak dziurkowanie , zmarszczenie , kraterowanie , pecherzyki powietrza ,
tuszczenie spekania zacieki

2. Wlasciwosci powloki takich jak : grubosé , przyczepnosc 1 porowatos$¢ badanych przy
uzyciu przyrzadéw i metod podanych w dokumentacji projektowej zgodnej z odpowiednimi
normami

3. Grubo$¢ powloki bada si¢ metodami nieniszczacymi zgodnie z PN-EN ISO 2808:2000
lub PN-EN ISO 2178:1998

4. Przyczepnos¢ powtoki do podloza i przyczepnos§é miedzywarstwowa bada si¢

metodami niszczacymi zgodnie z PN-EN ISO 4624:2004 lub PN-EN ISO 2409:1999
Wyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w dokumentacji
projektowe;j i specyfikacji technicznej zabezpieczenia antykorozyjnego , opracowanego

la realizowanego przedmiotu zamoéwienia opisane w dzienniku budowy i protokole podpisanym
przez przedstawicieli inwestora oraz wykonawecy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja odniesienia jest:

2) umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robot
3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania
4) normy

5) aprobaty techniczne

6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji
Najwazniejsze normy:

1) PN-97/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

2) PN-87/M-04251 Struktura geometryczna powierzchni. Chropowatosé
powierzchni. Wartosci liczbowe parametréw.

3) PN-77/M-82002 Podktadki. Wymagania i badania.

4) PN-77/M-82003 Podktadki. Dopuszczalne odchylki wymiaréw oraz ksztattu

1 polozenia.

5) PN-77/M-82008 Podktadki sprezyste.

6) PN-79/M-82009 Podktadki klinowe do dwuteownikdw.

7) PN-79/M-82018 Podktadki klinowe do ceownikw.

8) PN-78/M-82005 Podktadki okragte zgrubne.

9) PN-78/M-82006 Podktadki okragte doktadne.

10) PN-84/M-82054/01 Sruby, wkrety i nakretki. Stan powierzchni.

11) PN-82/M-82054/02 Sruby, wkrety i nakretki. Tolerancje.

12) PN-82/M-82054/03 Sruby, wkrety 1 nakretki. Wlasnosci mechaniczne §rub

i wkretow.

13) PN-82/M-82054/09 Sruby, wkrety i nakretki. Wlasnosci mechaniczne nakretek.
14) PN-85/M-82101 Sruby z Ibem szesciokatnym.

15) PN-86/M-82144 Nakretki szesciokatne.

16) PN-86/M-82153 Nakretki szesciokatne niskie.

17) PN-83/M-82171 Nakretki szesciokatne powigkszone do potaczen
sprezanych.

18) PN-61/M-82331 Sruby pasowane z tbem sze$ciokatnym.

19) PN-91/M-82341 Sruby pasowane z tbem szesciokatnym z gwintem krétkim.
20) PN-91/M-82342 Sruby pasowane ze tbem szesciokatnym z gwintem dtugim.
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21) PN-90/H-01103 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie barwne.
22) PN-88/H-84020 Stal weglowa konstrukeyjna zwyklej jakosci ogdlnego
stosowania. Gatunki.

23) PN-83/H-92120 Blachy grube i uniwersalne ze stali konstrukcyjnej zwyklej
jakosci 1 niskostopowe;j

24) PN-94/H-92203 Blachy stalowe uniwersalne. Wymiary.

25) PN-84/H-93000 Stal weglowa i niskostopowa. Walcoéwka, prety

1 ksztaltowniki walcowane na goraco

26) PN-79/H-04371 Metale. Préba udarnosci w obnizonych temperaturach

27) PN-89/M-01134 Rysunck techniczny maszynowy. Uproszczenia rysunkowe
Polaczenia spawane i powierzchnie napawane

28) PN-75/M-69014 Spawanie tukowe elektrodami otulonymi stali weglowych
1 niskostopowych. Przygotowanie brzegéw do spawania

29) PN-73/M-69015 Spawanie tukiem krytym stali weglowych i niskostopowych
Przygotowanie brzegéw do spawania

30) PN-90/M-69016 Spawanie w ostonie dwutlenkiem wegla stali weglowych

1 niskostopowych. Przygotowanie brzegéw do spawania

31) PN-73/M-69355 Topniki do spawania i napawanie tukiem krytym

32) PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania

1 napawania. Ogolne wymagania i badania

33) PN-88/M-69433 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania stali
niskoweglowych i stali niskostopowych o podwyzszonej

wytrzymatosci

34) PN-80/M-69420 Druty lite do spawania i napawania stali

35) PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy i okreslenia
36) PN-88/M-69710 Spawalnictwo. Préba statyczna rozciagania do czotowych
ztaczy lub zgrzewanych

37) PN-57/M-69723 Spawanie. Préba statyczna rozciagania materiatu spoiny
38) PN-88/M-69720 Spawalnictwo. Préby zginania do czotowych ztaczy
spawanych lub zgrzewanych

39) PN-88/M-69733 Spawalnictwo. Préba udarnosci zlaczy spajanych
doczotowo

40) PN-76/M-69774 Spawalnictwo. Cigcie gazowe stali weglowych o grubosci
5 - 100 mm. Jakos§¢ powierzchni cigcia.

41) PN-85/M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos$¢ ztaczy spawanych. Oznaczenia
klasy wadliwos$ci ogledzin zewnetrznych.

42) PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe budowlane — Polaczenia z
fundamentami — Projektowanie i wykonanie

43) PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczenie grubosci powloki

44) PN-EN ISO 4624:2004 Farby i lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnosci
45) PN-C 81608:199 Emalie chlorokauczukowe

46) Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych I'TB cz. C
Zabezpieczenia i izolacje Zeszyt 3 Zabezpieczenia przeciwkorozyjne Warszawa
2004.
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
ROBOTY W ZAKRESIE INSTALAC]I 45310000-3
ELEKTRYCZNYCH WEWNETRZNYCH
ROBOTY W ZAKRESIE PRZEWODOW
INSTALAC]JI ELEKTRYCZNYCH

SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego
1.2. Przedmiot ST
1.3. Zakres stosowania ST
1.4. Przedmiot i zakres robét objetych ST
1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot
1.7. Dokumentacja rob6t montazowych
1.8. Nazwy i kody

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

CZESC OGOLNA

Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego

PRZEBUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEGO ZBIERANIA ODPADOW KOMUNALNYCH
Dziatka nr ew. 39/4 (Obreb 0001 LAZY 241605_4 LAZY - MIASTO), ul. Pocztowa 14, 42-450 LAZY
Inwestor: GMINA LAZY ul. TRAUGUTTA 15, 42-450 LAZY

Przedmiot ST
Zakresem niniejszego projektu objeto zasilanie wraz z wewnetrznymi instalacjami o§wietlenia i gniazd
wtykowych projektowanej windy.

Zakres stosowania ST

Do oéwietlenia awaryjnego ewakuacyjnego przewidziane sa oprawy ze zrédtami ledowymi z modutem
awaryjnym min. 2 godz. Zasilanie obwodéw AW i EW odbywac si¢ bedzie z tablicy TR1 wydzielonym
obwodem.

Zastosowano oprawy z automatykq autotestu (AT) to znaczy pozwalajacych wykona¢ testy okreslone

w aktualnych normach. W oprawach z autotestem, zaréwno test funkcjonalny (comiesigczny) jak i test
czasu §wiecenia (co najmniej raz w roku), wykonywany jest automatycznie, dzigki wykorzystaniu uktadu
mikroprocesorowego, a wynik testu wyswietlony jest na diodach LED. Zaswiecona czerwona dioda
oznacza negatywny wynik testu. W rozwiazaniu tym konieczny jest indywidualny odczyt wynikow testow
bezposrednio z kazdej oprawy awaryjnej, co dla wigkszosci obiektéw moze by¢ znacznym utrudnieniem.
Historia wynikow testow opraw z autotestem pracujacych w systemach osSwietlenia awaryjnego, nie jest
przez nie zapamigtywana, stad wymagane jest ich rejestrowanie raz w miesigcu, w postaci wpisu w
Dzienniku O$wietlenia Awaryjnego. Instalacje o§wietleniowa wykonaé nalezy przewodem typu 3*1,5 mmo.
Plan rozmieszczenia opraw pokazano

Zastosowano cztery oprawy awaryjne, jedna oprawe ewakuacyjna, oraz oprawe awaryjng nad drzwiami na
zewnatrz obiektu.

Wytyczne instalacyjne:

* Instalacje elektryczng prowadzi¢ nalezy w drabinkach kablowych oraz w rurach

ochronnych

* W obwodach o$wietlenia stosowaé przewody o przekroju minimum 1,5 mm2z Zylg

ochronna.

* Zapewnié polaczenie rur metalowych instalacji wodnej, kanatéw wentylacyjnych, korytek

39



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
Zawiercie, luty 20201

kablowych, konstrukeji sufitu i wszystkich pozostatych statych konstrukceji metalowych z
uziomem stosujac polaczenia wyrownawcze.

* Instalacje wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi PBUE i PN.

Nalezy zamontowac réwniez przeciwpozarowy wylacznik pradu

Przedmiot i zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania i odbioru robét zwiazanych
z

- ukladaniem kabli i przewodéw elektrycznych, w tym szynoprzewodéw montowanych poza rozdzielnicami,
- montazem osprzetu, urzadzen i odbiornikow energii elektrycznej,

wraz z przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszacymi, dla obiektéw kubaturowych oraz obiektow
budownictwa inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robét zwigzanych z:

- kompletacja wszystkich materialéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

- wykonaniem wszelkich robét pomocniczych w celu przygotowania podloza.

- ulozeniem wszystkich materialéw w sposob i w miejscu zgodnym z dokumentacjq techniczna,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich elementéw wyznaczonych w
dokumentacji,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich wyznaczonych kabli i
przewodéw,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi montowany
element instalacji elektrycznej,

Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 1.4. a takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwatzania lub dla
samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jako$ci, wymogdw bezpieczenistwa, wielkosci
charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobow oznaczania, metod badati i préb oraz
odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos$¢ dane wyrobu do okreslonego obszaru zastosowania.
Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych
wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o§wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajacy zgodnos¢ z
kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja
techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnos$ci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacy (certyfikujaca), stwierdzajacy
zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czgé¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sklad instalacji elektrycznej lub urzadzenia,
ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by¢ pod napigciem a nie spelnia funkcji przewodu
ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sa cz¢scia czynna).

Potaczenia wyrownawcze — elektryczne polaczenie czgsci przewodzacych dostepnych lub obeych w celu
wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatéw, impulséw elektrycznych w
wybrane miejsce.

,,Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z EN 60446. Jezeli niezbedna jest identyfikacja zaciskow, to powinny
by¢ one oznaczone zgodnie z EN 60445”.

,,Jezeli instalacja jest wykonywana przy uzyciu nowych materiatéw, wynalazkéw lub metod prowadzacych do
odstepstw od zasad dokumentu wieloczesciowego HD 60364, to wynikowy stopiert bezpieczenistwa instalacji nie
powinien by¢ mniejszy niz uzyskany zgodnie z dokumentem wielocze¢sciowym HD 60364”.

Oprzewodowanie powinno konczy¢ sig w:

- puszce, ktora spetnia wymagania odpowiedniej cz¢sci EN 60670; lub

- urzadzeniu do przylaczenia gniazdka oprawy oswietleniowej (DCL) zgodnie z IEC 61995-1 umieszczonym
w puszce; lub

— urzadzeniu elektrycznym, przeznaczonym do przylaczania bezposrednio do systemu oprze wodowania,

- w sufitach podwieszanych jedna skrzynka przylaczeniowa moze by¢ uzyta dla kilku opraw o$wietleniowych.
Przewéd neutralny — ,,W pewnych przypadkach i w okreslonych warunkach funkcje przewodu neutralnego i
ochronnego moga by¢ zespolone w jednym przewodzie [patrz okreslenie przewodu PEN 826-13-25)]”.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zesp6t materialéw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu
przewodéw, ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami,
wytyczajacy trasy ciagéw rownoleglych przewodow itp.

Grupy materialéw stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

— przepusty kablowe i ostony krawedzi,
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— drabinki instalacyjne,

— koryta i korytka instalacyjne,

— kanaly i listwy instalacyjne,

— rury instalacyjne,

— kanaly podlogowe,

— systemy mocujace,

— puszki elektroinstalacyjne,

— koncowki kablowe, zaciski i konektory,

— pozostaly osprzet (oznaczniki przewodow, linki nosne i systemy naciagowe, dlawice, zlaczki i szyny, zaciski
ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do wytwarzania,
przeksztalcania, przesylania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng forme
energii (Swiatlo, cieplo, energie mechaniczna itp.).

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy
budowy, przy bezposrednim dotyku.

ZYacze instalacji oswietlenia zewnetrznego — ,,Zlaczem instalacji o$wietlenia zewngtrznego jest punkt jej zasilania
energia elektryczna przez dostawce lub poczatek obwodu zasilajacego wylacznie instalacje o$wietlenia
zewnetrznego”.

Oprawa oswietleniowa — urzadzenie stuzace do rozsylu, filtracji i przeksztatcania §wiatla emitowanego przez jedna
lampe lub kilka lamp zawierajace wszystkie elementy niezbedne do podtrzymania, mocowania i zabezpieczenia lamp
oraz zawierajace, w razie potrzeby, obwody pomocnicze wraz z elementami potrzebnymi do ich podtaczenia do sieci
zasilajacej, lecz nie zawierajace samych lamp”.

Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementéw
instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sig cial stalych, wnikaniem cieczy (szczegélnie wody) i gazow, a
ktéra zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwdéd elektryczny (instalacji elektrycznej) — zesp6! elementéw polaczonych posrednio lub bezposrednio ze
zrédlem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspolnym zabezpieczeniem kompletu
odpowiednio polaczonych przewodow elektrycznych. Obejmuje przewody czynne, przewody ochronne (jezeli sa),
urzadzenia ochronne i przylaczona aparature taczeniowa, sterownicza i akcesoria. Przewod ochronny moze by¢
wspolny dla réznych obwodow.

Przygotowanie podfoza — zesp6! czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego,
urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewod6éw majacy na celu zapewnienie
mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.

Do prac przygotowawczych zalicza si¢ nastgpujace grupy czynnosci:

— wiercenie wiercenie 1 przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

- kucie kucie bruzd i wngk,

— osadzanie osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montazu montaz uchwytéw do rur i przewodéw,

- montaz montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych, szynoprzewodéw,

- montaz montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- oczyszczenie oczyszczenie podloza — przygotowanie do klejenia.

Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robo6t podano w ST
,»Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 1.5.

Dokumentacja rob6t montazowych
Dokumentacje robét montazowych elementéw instalacji elektrycznej stanowia:
— projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegbdlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zaméwien publicznych),
sporzadzone zgodnie z rozpotrzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegblowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
prograrnu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nt 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r.
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pézniejszymi zmianami),
- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 .
Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobéw,
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- protokoly odbiorow cze$ciowych, koficowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zataczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 1. — Dz.
U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).

Montaz elementéw instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i szczegblowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych, opracowanych dla konkretnego przedmiotu
zamowienia.

WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
Wszelkie nazwy wlasne produktow i materialéw przywolane w specyfikacji stuza ustaleniu pozadanego standardu
wykonania i okreslenia wlasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla
projektowanych rozwiazan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwiazan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod
warunkiem:
- spetniania tych samych wlasciwosci technicznych,
- przedstawienia zamiennych rozwiazani na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania,
uzyskanie akceptacji projektanta).

Ogdlne wymagania dotyczace wlasciwosci materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogé6lne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2
Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektrycznej w obiektach
budowlanych nalezy stosowac¢ przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:
- dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny
zgodnosci,
- wydal deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczna (IEC) i wprowadzone do zbioru
Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenistwa Migdzynarodowej Komisji
ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,
- oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
- wydal deklaracje zgodnosci z uznanymi regulami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenistwa,
- wydal oswiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualna dokumentacja projektowa, sporzadzona przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu
urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

Rodzaje materiatow
Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

Kable i przewody

Zaleca sig, aby kable energetyczne ukladane w budynkach posiadaty izolacje wg wymogéw dla rodzaju pomieszczenia
i powloke ochronna.

Jako materialy przewodzace mozna stosowac miedz i aluminium, liczba zyl: 1, 3, 4, 5.

Napiecia znamionowe dla linii kablowych: 0,6/1 kV; 3,6/6 kV; 6/10 kV; 8,7/15 kV; 12/20 kV; 18/30 kV, a
przekroje zyl: 16 do 1000 mm?.

Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacja i powtoka ochronna do ukladania na state, w
ostonach lub bez, klejonych bezposrednio do podtoza lub uktadanych na linkach nosnych, a takze natynkowo,
wtynkowo lub pod tynkiem,; ilo$¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego przewodu.

Napiecia znamionowe izolacji wynosza: 300/300, 300/500, 450/750, 600/1000 V w zaleznos$ci od wymogdw,
przekroje ukladanych przewod6éw moga wynosi¢ (0,35) 0,4 do 240 mm?, przy czym zasilanie energetyczne budynkow
wymaga stosowania przekroju minimalnego 1,5 mm?.

Jako materialy przewodzace mozna stosowaé miedz i aluminium, przy czym dla przekroju zyt do 10 mm? nalezy
stosowa¢ obowiazkowo przewody miedziane.

Przewody szynowe sluza do zasilania wewnetrznych magistrali energetycznych, obslugujacych duze rozdzielnice
instalacyjne, odbiorniki wielkiej mocy lub ich grupy, obwody rozdzielcze dla duzej liczby odbiornikow
zamontowanych w ciagach np. zasilanie duzej ilosci silnikéw lub opraw o$wietleniowych zamontowanych liniowo.
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Jako materialy przewodzace szynoprzewodéw mozna stosowaé miedz i aluminium (aluminium pokryte niklem i
ocynowane); szynoprzewody mozna montowac wykonane w obudowie o okreslonym stopniu ochrony IP lub bez
obudowy.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe, w miejscach przejscia
kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewoddw przy przejsciach przez scianki konstrukeji wsporczych
nalezy stosowac przepusty ochronne. Kable i przewody uktadane bezposrednio na podtodze nalezy chroni¢ poprzez
stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy podtogowe).

Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako mocowane systemowo
lub samonosne stanowig osprzet réznych elementéw instalacji elektrycznej. Pozwalaja na swobodne mocowanie nie
tylko kabli i przewodow, ale takze innego wyposazenia, dodatkowo latwo z nich budowa¢ skomplikowane ciagi
drabinkowe.

Koryta i korytka instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych lub siatkowe oraz z
tworzyw sztucznych w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do 600 mm. Wszystkie rodzaje koryt
posiadaja bogate zestawy elementéw dodatkowych, ulatwiajacych uktadanie wg zaprojektowanych linii oraz
zapewniajace utrudniony dostep do kabli i przewod6w dla nieuprawnionych oséb. Systemy koryt metalowych
posiadaja taczniki tukowe, umozliwiajace plynne ukladanie kabli sztywnych (np. o wigkszych przekrojach zyl).
Kanaty i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo aluminiowych lub jako
kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu moga by¢ $cienne, przypodiogowe, sufitowe,
podlogowe; odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do + 60°C. Wymiary kanalow i listew sa
zréznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajq plaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm,
jednoczesnie kanaly o wickszej szerokosci posiadajg przegrody wewngtrzne state lub mocowane dla umozliwienia
prowadzenia réznych rodzajow instalacji w ciagach réwnoleglych we wspolnym kanale lub listwie. Zasady
instalowania réwnoleglego réznych sieci przy wykorzystaniu kanatéw i listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg
zaleceni producenta i zaleceft normy. Kanaly pionowe o wymiarach — wysokosé 176 do 2800 mm wystepuja w
odmianie podstawowej i 0 podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet
kanatéw i listew mozna podzieli¢ na dwie grupy: ulatwiajacy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i stanowiacy
wyposazenie uzytkowe jak gniazda i1 przyciski instalacyjne silno- i stabopradowe, elementy sieci telefonicznych,
transmisji danych oraz audio-video.

Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewod6w — klinowane w otworze z elementem trzymajacym statym lub
zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane;
stosowane gléwnie z tworzyw sztucznych (niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowielko$ciach takich jak rury instalacyjne —
mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Puszki elektroinstalacyjne moga by¢ standardowe i do $cian pustych, sluza do montazu gniazd i tacznikdw
instalacyjnych, wystepuja jako taczace, przelotowe, odgatezne lub podtogowe i sufitowe. Wykonane sa z materialéw
o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymuja plomienia, a
wydzielane w wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie sg szkodliwe dla czlowieka, jednoczesnie zapewniaja
stopient ochrony minimalny IP 2X. Dobér typu puszki uzalezniony jest od systemu instalacyjnego. Ze wzgledu na
system montazu — wystepuja puszki natynkowe, podtynkowe, natynkowo — wtynkowe, podtogowe. W zaleznosci od
przeznaczenia puszki musza spelnia¢ nastgpujace wymagania co do ich wielkosci: puszka sprzetowa o 60 mm,
sufitowa lub koficowa ¢ 60 mm lub 60x60 mm, rozgalezna lub przelotowa o 70 mm lub 75 x 75 mm — dwu- trzy-
lub czterowejsciowa dla przewodéw o przekroju zyly do 6 mm?.

Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materialéw dobrze przewodzacych prad elektryczny jak
aluminium, miedZ, mosiadz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub lutowanie; ich zastosowanie utatwia
podlaczanie i umozliwia wielokrotne odlaczanie i przylaczanie przewodéw do instalacji bez koniecznosci
kazdorazowego przygotowania koficow przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomoca oston
izolacyjnych.

Pozostaly osprzet — ulatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyrézni¢ mozna kilka grup materialéw:
oznaczniki przewodow, dlawnice, ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 5
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacia techniczna i umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i jakosé wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Montaz przewodow instalacji elektrycznych

Zakres robot obejmuje:

- W istniejacej tablicy rozdzielczej RG1 nalezy zainstalowa¢ roztacznik izolacyjny (100 A), dwa wyltaczniki
réznicowo pradowy (63 A / 30 mA) oraz dwa wylaczniki nadmiarowo pradowy (klasy B 50 A)

- Zasilanie centralek wentylacyjnych wykona¢ nalezy przewodem typu YDY 5*10 mm? ulozonym w korytku

43



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
Zawiercie, luty 20201

instalacyjnym

- wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzetu,

- roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym jak:, osadzenie przepustow, zdejmowanie
przykry¢ kanaléw instalacyjnych, wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, scianach lub podtozach,

- osadzenie kolkéw osadczych plastikowych oraz dybli, $rub kotwiacych lub wspornikéw, konsoli, wieszakow
wraz z zabetonowaniem,

- montaz na gotowym podlozu elementéw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i przewodow (pkt
2.2.2)),

- tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
ukladania. Przy ksztaltowaniu tuku splaszczenie rury nie moze by¢ wigksze niz 15% wewngtrznej srednicy rury.
Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sa w tablicy poniZej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie fuku

Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47
Promien tuku (mm) 190 (190 250 (250  |350 450

- aczenie rur nalezy wykonac za pomoca przewidzianych do tego celu ztaczek (lub przez kielichowanie),

- oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegbélowej) SST
lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczefistwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna,
oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi, w przypadku braku takich
wytycznych),

- roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu kabli i przewodéw jak: zaprawianie bruzd, naprawa
$cian i stropoéw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢ kanatéw instalacyjnych,

- przeptrowadzenie ptéb i badad zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz PN-E-04700:1998/Az1:2000.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robo6t podano w ST ,,Wymagania ogé6lne” Kod CPV 45000000-7 pkt 6

Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow zawarty jest w PN-IEC 60364-
6-61:2000 i PN-E-04700:1998 / Az1:2000

Ponadto nalezy wykonac¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajace si¢ z ogledzin czeéciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

- zgodnosci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- stanu kanaléw i listew kablowych, kabli i przewodéw, osprzetu instalacyjnego do kabli i przewodow, stanu i
kompletnosci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie ciaglosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalaci,

- poprawnosci wykonania i zabezpieczenia polaczen srubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych
protokolem przez wykonawce montazu,

- poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii elektrycznej,

- poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletaciji opraw o$wietleniowych,

- pomiarach rezystancji izolacji,

Rezystancja izolacji obwoddw nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MQ. Rezystancja izolacji poszczegélnych obwodéw
wraz z utzadzeniami nie powinna by¢ mniejsza niz 20 MQ. Pomiaru nalezy dokona¢ miernikiem rezystanciji instalacji
o napieciu 1 kV.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoly z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami zawartymi w
normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagai podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajaca zasadniczego wplywu na
jakos$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakos¢.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 7

Szczegoltowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych instalacji elektrycznej

Obmiaru robét dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace zawartym w
dokumentacji i tak:

- dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodéw: szt., kpl., m,
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- dla kabli i przewodéw: m,
- dla sprzetu tacznikowego: szt., kpl.,

W specyfikacji technicznej szczegétowej dla rob6t montazowych instalacji elektrycznej opracowanej dla
konkretnego przedmiotu zaméwienia, mozna ustali¢ inne szczegétowe zasady przedmiaru i obmiaru
przedmiotowych robét
W szczegdlnosci mozna przyjaé zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naktady rzeczowe dla
odpowiednich robot.

ODBIOR ROBOT
Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych

Odbiér kodcowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét nalezy przeprowadzi¢ po
zakoficzeniu roboét elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen zasilajacych.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-
04700:1998/ Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koficowego.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998 / Az1:2000 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana
Azl).

PN-EN 50146:2002 (U) Wyposazenie do mocowania kabli w instalacji elektrycznych.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe,
ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$é 4.41. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa — Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Odlaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych — Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenistwo — Postanowienia ogélne-Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Postanowienia ogélne.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalnos$¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-559:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i
instalacje o$wietleniowe.

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elekttyczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczefistwa przy wspotdziataniu cztowieka z

maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw
barwami albo cyframi.
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PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003 (U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia.
Czes¢ 1: Zasady, wymagania i badania.

PN-EN 60670-1:2005 (U) Puszki i obudowy do sprzetu elektroinstalacyjnego do uzytku domowego i
podobnego. Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.

PN-EN 60799:2004 Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytaczeniowe i przewody
posredniczace.

PN-IEC 60898:2000 Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych.

PN-EN 60898-1:2003 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Czeé¢ 1: Wylaczniki do obwodéw pradu
przemiennego.

PN-EN 60898-1:2003/A1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych

instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wylaczniki do obwodéw pradu
przemiennego (Zmiana Al).

PN-EN 60898-1:2003/AC:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Czeé¢ 1: Wylaczniki do obwodéw pradu
przemiennego.

PN-EN 61008-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki réznicowopradowe bez wbudowanego

zabezpieczenia nadpradowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB).
Czes¢ 1: Postanowienia ogdlne.

PN-EN 61009-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki réznicowopradowe z wbudowanym
zabezpieczeniem nadpradowym do uzytku domowego i podobnego
(RCBO). Czgs¢ 1: Postanowienia ogolne.

PN-E-93207:1998 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne i plytki odgatezne na
napiecie do 750 V do przewodéw o przekrojach do 50 mm?Z. Wymagania i
badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne i plytki odgalezne na

napiecie do 750 V do przewodéw o przekrojach do 50 mm?Z, Wymagania i
badania (Zmiana Az1).

PN-E-93210:1998 Sprzet elektroinstalacyjny. Automaty schodowe na znamionowe napigcie
robocze 220 Vi 230 V i prady znamionowe do 25 A. Wymagania i badania.
PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw.
Ustawy

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nt 207, poz. 2016 z p6zn. zmianami).

Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 1. Nr 75, poz. 664).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenistwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdZniejszymi zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198,
poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu
oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom I, czes¢ 4) Arkady,
Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 1:
Instalacje elektryczne 1 piorunochronne w budynkach mieszkalnych. Warszawa 2003 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.

- Specyftikacja techniczna wykonania i odbioru robé6t budowlanych. Wymagania ogélne. Kod CPV 45000000-
7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.

- Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r.
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
MONTAZ SYSTEMU OKABLOWANIA 45314310-7
STRUKTURALNEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Okrélenia podstawowe

1.4. Ogo6lne wymagania dotyge Robot

2. MATERIALY

2.1. Materialy instalacyjne

2.2. Kable i przewody

2.3. Osprzt instalacyjny

2.4. Drabinki kablowe i rury instalacyjne
3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

5.2. Prace instalacyjne

5.3. Monta gniazd abonenckich.

5.4. Monta sprztu, osprztu

5.5. Ukfadanie przewodow

6. KONTROLA JAKCSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
6.2. Montowane w obiekcie instalacje powinny lsprawdzane:
6.3. Instalacja teleinformatyczna system okabloa/atiukturalnego
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlna zasady obmiaru robét

7.2. Jednostka obmiarowa

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

8.2. Rodzaje odbioréw robot .

8.3. Odbidér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu
8.4. Odbidr czsciowy

8.5. Odbiér ostateczny robot

8.6. Dokumenty do odbioru ostatecznego
9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogdlne wymagania dotygz ptatndci
9.2. Platnéci

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

10.1. NORMY

10.2. Inne dokumenty

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Przedmioteniejszej ST $ wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t w zakresie montainstalacji okablowania strukturalnego.

1.2. Zakres stosowania ST Specyfikacja Technicamdera informacje oraz wymagania dotyoce wykonania i
odbioru robét, ktére zostarrrealizowane w ramach zadanigest budowa okablowania dla kamer monitoringu
CCTV —

1.2.1. Zakres robét teletechnicznych, ktére powibyywykonane :

Budowa linii sieci dla kamer CCTV 4 szt

1.2.2. Testowanie okablowania strukturalnego.

Wszystkie 4cza sketkowe w systemie naty przetestowa@pod kgtem spetniania wymogow klasy E dla
okablowania poziomego::

» Pomiary naley wykona miernikiem o poziomie doktadsoi, co najmniej ,Level IV”.
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* Nalezy wykon& pomiary, w ktérych po zmierzeniu rzeczywistych twéci parametréwdcza, miernik
automatycznie poréwna je z granicznymi wéetami definiowanymi przez aktualne normy okabloveani
okresli wynik poréwnania.

» Wyniki pomiarow certyfikacyjnych wszystkichdzy musza by prawidtowe.

» Pomiary naley wykona zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 50346. Wymaggakyes mierzonych
parametréw dla kalej z par (kombinaciji par):

* Mapa poiczenr - poprawnéc i ciagtos¢ wykonanych peifczea

« Straty odbiciowe (ang. RL - Return Loss),

* Straty wtgceniowe - thumienie (ang. IL - Insertion Loss),

* Straty przestuchow zlinych (ang. NEXT - Near End Crosstalk Loss),

» Sumaryczny parametr NEXT (ang. PSNEXT — Power SIHKT),

» Wspoétczynnik ttumienia w odniesieniu do stratygstchu na bliskim kitu (ang. ACR-N — Attenuation to
Crosstalk Ratio at the Near end}Sumaryczny wspétczynnik ACR-N (ang. PSACR-N — Po&em ACR-N),
» Wspétczynnik ttumienia w odniesieniu do stratygstuchu na dalekim keou (ang. ACR-F — Attenuation to
Crosstalk Ratio at the Far end),

» Sumaryczny wspotczynnik ACR-F (ang. PSACR-F — Ro8um ACR-F),

» Rezystancjagili dla pradu statego (ang. DC current loop),

» Op&nienie propagacji (ang. Propagation delay),

» R&znica opdnien propagacji (ang. Delay skew). Wszystkiezaswiattowodowe w systemie nafg
przetestowa pod katem spetniania wymogéw norm ISO 11801 lub EN 50173:

* Nalezy przeprowadzi pomiary dwukierunkowe, w ktoryciradio swietinego sygnatu referencyjnegedzie
umieszczone w pierwszym kroku na jednymdofacza, a w kolejnym kroku na drugimkau facza.

* L acza naley przetestowaw dwdch oknach transmisyjnych,

* Nalezy wykon& pomiary, w ktdrych po zmierzeniu rzeczywistych twéci parametréwdcza, miernik
automatycznie poréwna je z granicznymi wéetami definiowanymi przez aktualne normy okabloveani
okresli wynik poréwnania.

» Wyniki pomiarow certyfikacyjnych wszystkichdzy musza by prawidtowe.

» Pomiary naley wykona zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 50346. Wymaggakyes mierzonych
parametrow:

* Ciaglos¢ tacza;

* Dlugas¢ tacza. Wyniki pomiaréw naley zamigci¢ w formie wydrukéw w dokumentacji powykonawczej ora
w wersji elektronicznej.

1.2.2.1 Warunki przedmoritawe

Pomieszczenie, w ktérym ma sgarcentrala powinno: posiadaventylacg grawitacyjm, by¢ wykonczone na
czas montau, wolne od kurzu, wilgoci i niewystawione bezpnio na promienie sh@a. W pomieszczeniu
powinny by zainstalowane pogitzenia sieci zasilagej centrad w postaci oddzielnego obwodu 220V z
dedykowanej tablicy. W polilil centrali powinno b§doprowadzone uziemienie o rezystancji 1 do 5 dhrred
dostave elementow instalacji telefonicznej na budgoWykonawca przedstawi tgnierowi do zatwierdzenia
doktadne dane techniczne dotyce elementéw, ktére mapy¢ dostarczone i zamontowane na budowie.
Wykonawca kdzie mégt podj¢ prace montzowe dopiero po uzyskaniu zatwierdzeniayimera.

1.2.2.2 Prowadzenie kabli poziomych w budynku.

Wszystkie kable systemu okablowania strukturalmeajezy prowadzé na trasach zbiorczych w korytkach
metalowych przeznaczonych dla okablowania strukiego, o przekrojach dostosowanych dddldkabli w
konkretnym miejscu instalacji. W pomieszczeniaalgig zastosowany zostanie sufit podwieszany,zgale
prowadzé korytka ponad nim, zé&gia do poszczegdllnych punktéw dgsi naley zbudowa z rurek
karbowanych @rednicy pozwalajcej na wprowadzenie np. dwoch kabli F/FTP orazegedrkabla zasilagego
ptaskiego YDY 3x2,5mm%X(ednica wewastrzna rurki karbowanej wyniesie wowczas 20 mm)dlmtvanych
wewngtrz §cian g-k do miejsc natynkowej instalacji punktowstdpu. Przed dostayelementow systemu
okablowania strukturalnego na budgwykonawca przedstawi tgnierowi do zatwierdzenia doktadne dane
techniczne dotyee elementdw, ktére maby¢ dostarczone i zamontowane na budowie. Wykonawdai®
mogt podj¢ prace montzowe dopiero po uzyskaniu zatwierdzeniaytmera

1.3.Okreslenia podstawowe Okékenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczaeigodne z
wihasciwymi obowizujacymi przepisami, z ST-00.01.00 ,Wymagania Ogolnefasciwymi
zharmonizowanymi Polskimi lub Europejskimi Normamiszczegolnci:
« kabel zrownowzony — kabel zawieragy jeden lub wgcej metalowych symetrycznych elementow,
np. skecom par przewodow;
« okablowanie pionowe — okablowanig#ace poszczegoélne kondygnacje budynku, implementowane
jako kabekwiattowodowy lub zréwnowzony kabel jednoparowy dla zastosawaformatycznych lub
zrownowaony kabel czteroparowy dla zastoséveggosowych;
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» okablowanie poziome — okablowanieace przyhcza telekomunikacyjne zqzmtem

dystrybucyjnym, umgliwiajace dystrybugj ustugi teleinformatycznej do poszczeg6inych prezy.;

» wezet dystrybucyjny — punkt patzenia okablowania pionowego i poziomego, Wyposgt w

urzadzenia umaliwiajace wykonanie patzeh miedzykablowych oraz usdizenia zwizane z

wykorzystaniem systemu okablowania do dystrybukjedonej ustugi teleinformatycznej;

« panel krosujcy — element umdiwiajacy trwate zainstalowanie okablowania poziomego i

pionowego oraz wykonywanie konfigurowywalnych ggaen miedzy nimi oraz uradzeniami

aktywnymi zastosowanymi w implementacji systemyamoa kabli krosujicych;

« kabel krosujcy — gktki odcinek kabla zrownowanego (kategorii 5 lub 5e lub kabla

swiattowodowego), sttacy do wykonywania konfigurowalnych peizen w weztach dystrybucyjnych.
1.4.0go6lne wymagania dotygze Robot Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny zagakvykonania

Robdt i ich zgodn&t z Dokumentagj Projektova, Specyfikaci Techniczi i poleceniami Inspektora

Nadzoru oraz sposob ich prowadzenia zgodny z alzmjgicymi normami i przepisami przestrzegaj

przepisow bhp oraz bezpie@séwa ruchu. Ogdlne wymagania podano w ST 00.01.§0p@gania

Ogdlne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonawigdt zgodnie z dokumentacja projektow

specyfikacy, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiegmdnie z zapisami ustawy Prawo

budowlane. 1. Wszystkie instalacje powinny byykonane zgodnie z:

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet2@02r. w sprawie warunkow

technicznych. jakim powinny odpowiadbudynki i ich usytuowanie.

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 13 lutegd20 zmieniajce rozporadzenie w

sprawie warunkow technicznych. jakim powinny odpaaa budynki i ich usytuowanie.

 Polskimi Normami

2. Roboty nalgy przeprowad#i przestrzegag przepisow bezpiecastwa i higieny pracy i

przeciwpaarowych, za co ze strony Wykonawcy odpowiedzialyzie Kierownik Robét.

3. Personel zatrudniony przez Wykonavpezy realizacji rob4t powinien posiate zakresie

wykonywanych przez siebie czyriod

- stosowne kwalifikacje, wiedz doswiadczenie,

* wymagane prawem uprawnienia s&gadczenia kwalifikacyjne,

« 0golne i stanowiskowe przeszkolenie w zakresieguedw BHP i przeciwp@arowych.

2. MATERIALY UWAGA WSZELKIE NAZWY WELASNE PRODUKTOW | MATERIALOW
PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI SLUA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU
WYKONANIA | OKRE SLENIU WEA SCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH
ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWAZAN.
DOPUSZCZA SE ZAMIENNE ROZWIAZANIA ( W OPARCIU NA PRODUKTACH INNYCH
PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:

» SPELNIENIA TYCH SAMYCH WEASCIWOSCI TECHNICZNYCH

« PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWKZAN NA PISMIE ( DANE TECHNICZNE,
ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)

* UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | ZAMAWIAJACEGO.

2.1. Materialy instalacyjne Materialyyte do wykonania instalacji mus4cisle spetnigé wymagania
niniejszej specyfikacji oraz lbyzgodne z projektem. Mtiwe jest zaproponowanie produktow
réwnorzdnej jakdci. Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlariestalacyjne musgby¢
wykonane na koszt wykonawcy. Zaprojektowana insjalatrukturalna na kablu typu UTP kategorii 6
winna by wykonana w oparciu o materialy spetaiz@ wymagania techniczne i eksploatacyjne dla
urzadzen, linii i sieci telekomunikacyjnych zawartych w moeach:

* PN-EN 50173-1:2004 Techniki informatyczne. Systevkgblowania strukturalnego, &% 1,
wymagania ogolne.

« dla klasy E ISO/IEC 11801 : 2002 — Informatoinhieslogy — Generic Cabling for Customer
Premises

» TIA/EIA -568-B.2-1- Transmission Performance Sfieations for 4-Pair 100 W Category 6 Cabling
« EN 50173: 2002 Informatoin Technology — Generisliogg Systems. Wszystkie materiaty
zastosowane do wykonania instalacji strukturalnegzodpowiadd wymaganiom okrdonym w
Specyfikacji Technicznej oraz musposiada swiadectwa lub deklaracje zgodimd wydane przez
producentow.

(1) Odbiér materiatéw na budowie

» Materiaty takie jak rozdzielnie, ospitz przewody naley dostarczé&na budow wraz ze
swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru teaznego.

* Dostarczone na miejsce budowy materiaty hyakprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci

z danymi wytworcy.
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* W przypadku stwierdzenia wad lub naswegich s¢ watpliwosci mogacych mie€ wpltyw na jakéé
wykonania robd4t, materiaty nafg przed ich wbudowaniem podidbadaniom okrdonym przez dozoér
techniczny robot.

(2) Sktadowanie materiatéw na budowie

 Skladowanie materiatow powinno odbyigie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenjwasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikdéw atmosferycznych lub fizykochemigzh. Nalery zachowd wymagania wynikajce
ze specjalnych wkgiwosci materialdw oraz wymagania w zakresie bezpigsizea
przeciwpaarowego.

2.2. Kable i przewody W instalacjach teleinformatygch okablowania strukturalnego nagle
stosowé: — kable o wizkach parowych, nieekranowane, do multimedialnyeti $eleinformatycznych
kat.6 z powtok bezhalogenowwg TIA/EIA 568 A, ISO/IEC 11801:2006; kable telekomunikacyjne
o izolacji polwinitowej i powtoly bezhalogenownie rozprzestrzeniaga ptomienia wg
PN-92/T- 90320,
- kableswiattowodowe wielomodowe, 12-wt6knowe, bezhalogeapmie podtrzymugce palenia, z
ostory antygryza, wg ISO/IEC 11801:2000, IEC 9314-3.
Bebny z kablami i przewodami nalg przechowywé w miejscach zadaszonych, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i begmminim dzialaniem promieni stonecznych, na utwangno
podtazu.

2.3.0sprzt instalacyjny Ospra instalacyjny powinien spetnfavymagania PN-E-93201, PN-IEC 884,
PN-E-93208, PN-E-93207, PN-EN 60669 oraz norm zgwhrw punkcie 10. Ospgz powinien
zapewni& poprawn i bezpieczn eksploatagj i zapewnié wiasciwa ochror przed poraeniem
pradem elektrycznym. Wszystkie gniazda wtyczkowe paowiby wyposaone w bolce uziemiage.
Napicie znamionowe izolacji ospgiti powinno by dostosowane do najgia znamionowego
instalacji (230V). Osprz powinien by dostosowany do warunkdésodowiskowych, w ktérych
zostanie zamontowany, tj. temperatury otoczenia posiada odpowiednie zabezpieczenie przed:
- przedostaniem siciat statych, pytu i wilgoci;
- zapaleniem;
- uderzeniem.
Osprzt powinien by dostosowany do sposobu maontana obiekcie, odpowiednio:
- podtynkowy;
- natynkowy, i dostosowany do przekrojéwrédnic przewodow, rurek, uchwytéw stosowanych
podczas robot.
Osprzt instalacyjny powinien hywykonany z materiatdw z tworzyw bezhalogenowych.

2.4. Drabinki kablowe i rury instalacyjne Przy wykavaniu tras prowadzenia kabli i przewodéw
zaleca si stosowanie systemowych drabinek i konstrukcfinyah, stalowych, ocynkowanych ogniowo
metod; Sendzimira zgodnie z EN 10142. Drabinki kablowernstrukcje wsporcze powinny by
dostosowane do ifgi i ciezaru kabli i przewoddéw, ktéreaprzewidziane dla danej trasy z
uwzgkdnieniem rezerwy przestrzeni minimum 20% szefokd<onstrukcje wsporcze powinny by
dostosowane do sposobu mani@a obiekcie. Rury elektroinstalacyjne z matexaidepalnych,
bezhalogenowych, stalowych lub z tworzyw sztucznygytrzymale mechanicznie, chemicznie i
odporne na dziatanie tuku elektrycznego. Rutywane na przepusty powinny bgostatecznie
wytrzymate na dziatanie sitiskapcych, z jakimi nalgy sig liczy¢ w miejscu ich uteenia. Wrgtrza
scianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca ich powierzchng, dla utatwienia
przesuwania gikabli. Drabinki, korytka kablowe i rury natg przechowywa w pomieszczeniach
suchych, nie nastonecznionych, zabezpieczone plizathniem sit mechanicznych.

3. SPRET

3.1. Ogolne wymagania Ogolne wymagania datgezSprztu podano w ST 00.01.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3. Wykonawca jest zobawany do uywania jedynie takiego spgii, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych rolyak, tez przy
wykonywaniu czynnéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatow,
sprz:tu itp. Sprzt zmechanizowany podlegaly przepisom o dozorze technicznym musi posiada
aktualne dokumenty uprawnige do jego eksploatacji. Sgtzmechanizowany i pomocniczy
powinien mi€ trwaly i wyrazny napis okrélajacy jego istotne cechy techniczne, np.2wi), nasnosé,
cisnienie, temperatugritp. i powinien uzyskaakceptagj inzyniera. Aparaty i przyrgy pomiarowe
uzyte do przeprowadzenia badigpréb montaowych powinny posiadaaktualneswiadectwa
legalizacyjne. Liczba i wydajr6é sprztu powinna gwarantowtawykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym
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kontraktem. Przy monta urzdzei oraz instalacji naley uzywac sprztu, uradzei, aparatow i
narzdzi zgodnych z technologivykonywania rob6t okidona przez producenta lub dostawc
urzadzen, gwarantujcych wiaciwa jakos¢ robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania Wykonawca jest zob@any do stosowania jedynie takigtodkow

transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jaké wykonywanych robét. Liczbg&rodkow transportu
powinna gwarantowaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzorterminie przewidzianym kontraktem. Na
srodkach transportu przewone materiaty powinny liyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepich wytwore.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot Ogolne zasadkpmania robét podano w ST-00.01.00
~Wymagania ogolne”. Wykonawca przedstawi do akcgjpRrojekt Organizacji i Harmonogram Robét
uwzgkdniajacy wszystkie warunki w jakichdolzie wykonana instalacja elektryczna wewnna.

5.2. Prace instalacyjne Wykonawca przedstawi deptlecji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane roboty instalacyjne.

5.2.1. Trasowanie Trasa instalacji strukturalneyipma przebiegabezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kiyprzejrzysta, prosta i degtna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniaztigmych i pionowych.

5.2.2. Monta konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw Konstrukcjspercze i uchwyty przewidziane
do utazenia na nich instalacji elektrycznych, bez weglgi na rodzaj instalacji, powinny éy
zamocowane do podta w sposéb trwaly, uwzediniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacjadalzie pracowé, oraz sam rodzaj instalaciji.

5.2.3. Przejcia przezciany i stropy Przégia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace
wymagania: — wszystkie praeja instalacji przeZciany, stropy itp. muszby¢ chronione przed
uszkodzeniami. — prz&jia te naley wykonywat w przepustach rurowych, — prgeip pomidzy
pomieszczeniami o #dych atmosferach powinny byvykonywane w spos6b szczelny, zapevgugj
nieprzedostawanieesivyziewdw, — obwody instalacji elektrycznych przedlmc przez podtogi muaz
by¢ chronione do wysokei bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniaakobstony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nafestosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka
blaszane itp.

5.3. Monta gniazd abonenckich. Mor#tanstalacji powinien b§ wykonany przez wykwalifikowany
personel z zastosowaniem wdavych materiatdw. Gniazdo abonenckie stanowi puldstpu
skltadajicy sk z dwoch nieekranowanych gniazd RJ45. Gniazda atoieemontowa zgodnie z
projektem w puszce podiogowej. Przed pray&niem do montau Wykonawca jest zobowzany do
weryfikacji miejsca montau z ostateczpararracjy pomieszczenia. Zakozenie kabla na z¢tzach oraz
sekwenat rozszycia naley wykona& zgodnie z zaleceniami producenta okablowania siralnego
oraz zgodnie z DTR.

5.4. Monta sprz:tu, osprztu Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa do podida w sposob
trwaly zapewniajcy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocoveamgtu i osprztu mog stuzy¢
konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na pagiprzyspawane do stalowych elementow
konstrukcji budowlanych lub przyézone do podtza za pomog kotkéw i srub rozporowych oraz
kotkéw wstrzeliwanych.

5.4.1. Podégie do odbiornikéw Podé&gia instalacji do odbiornikéw natg wykonywa: w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estety.c2o odbiornikdw zamocowanych éeanach,
stropach lub konstrukcjach poéep naley wykonywat przewodami utbonymi na tychscianach,
stropach lub konstrukcjach budowlanych, azéaka innego rodzaju poddach np. ksztattowniki,
korytka itp.

5.5. Uktadanie przewodow

Przewody izolowane jedagtowe w rurkach a) Uktadanie rur Rury najeukiad& na przygotowanej i
wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w pgadi¢once rur przed patzeniem powinny by
pozbawione ostrych krawizi. Zaleznie od przygtej technologii montau i rodzaju tworzywadczenie
rur ze soh oraz sprztem i osprztem naley wykonywa przez: — wsuwanie w otwory lub kielichy z
réwnoczesnym uszczelnianiem gpeten, — wkrecanie nagwintowanych keow rur, — wkecanie
nagrzanych kacéw rur. Luki na rurach natg wykonywa tak aby sptaszczenie przekroju nie
przekraczato 15% wewitrznejsrednicy. Promi# giecia powinien zapewnéaswobodne weaiganie
przewodow. Cala instalacja rurowa powinng lasykonana ze spadkiem 0.1% aby uihei ¢
odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondgnstabrania si uktadania rur z waignigtymi
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w nie przewodami. b) wgganie przewodow Przed przypteniem do weigania przewodow natg
sprawdzé prawidtowad¢ wykonanego rurowania, zamocowania gfurZ osprztu, jego podczen z
rurami oraz przelotowi. — Wchganie przewodéw natg wykona za pomog specjalnego ospei
montaowego. Nie dopuszczaesilo tego celu stosowania przewodoéw, ktéreni€) zostan uzyte w
instalacji.

5.5.1. taczenie przewodow W instalacjach elektrycznycletraowych hczenia przewodow natg
dokonywa w sprzcie i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie dopuszcizastosowania
pofaczenr ,na sket”. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majyyprowadzone fabrycznie na
zewnytrz przewody, a samo ich padkenie do instalacji nie zostato opracowane w g sposéb
podhczenia nalgy uzgodné z projektantem lub kompetentnym przedstawicielamriera. Przewody
musz by¢ utozone swobodnie i nie madgy¢ naraone na naagi i dodatkowe nageenia. Do danego
zacisku nalgy przylczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbla jakich zacisk ten jest
przygotowany. W przypadku zastosowania zaciskovktdoych przewodysprzylaczone za pomac
oczek, pomidzy oczkiem a naktka oraz pomidzy oczkami powinny znajdowasic podktadki
metalowe zabezpieczone przed kogogjsposéb umdiwiajacy przeptyw padu. Dlugaé
odizolowanepyty przewodu powinna zapewrigrawidtowe przyiczenie. Zdejmowanie izolacji i
oczyszczenie przewodu nie peopowodowad uszkodzé mechanicznych. W przypadku stosowaiyh
ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszéadarstwy cyny. Kace przewodow
miedzianych zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpeme zaprasowanymi tulejkami
lub ocynowane (zalecagstastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.5.2. Przydczanie odbiornikéw Miejsca pgdzen zyt przewodow z zaciskami odbiornikbéw powinny
by¢ doktadnie oczyszczone. Samo quaienie musi by wykonane w spos6b pewny, pod weagm
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczonedpoatabieniem sity docisku, korazp.
Pokczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zatéci od konstrukcji odbiornika
i warunkéw technologicznych. Pragizenia sztywne natg wykonywa w rurach sztywnych
wprowadzonych bezpgoednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowyrkablami. Padczenia
elastyczne stosujeesijdy odbiorniki naraone g na drgania o diej amplitudzie lub przystosowang s
do przesuri¢ lub przemieszcze Pohczenia te naley wykon&:

— przewodami izolowanymi wiekytowymi gigtkimi lub oponowymi,

— przewodami izolowanymi jedagtowymi w rurach elastycznych,

— przewodami izolowanymi wietlgtowymi gictkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

5.5.3. Monta szafy 19” Przed przygbieniem do montal uradzei przykrecanych na konstrukcjach
wsporczych dostarczanych oddzielnie nglkonstrukcje te mocoweado poditada w spos6b podany w
dokumentacji. Szaf19” nalezy przykreci¢ do kotew lub konstrukcji wsporczych zamocowanych w
podtazu. Po zamontowaniu wdzenia nalgy:

— zainstalowé aparaty zdjte na czas transportu i dostarczone w oddzielnpefk@vaniach,

— dokeci¢ w sposob pewny wszystkieuby i wkrety w policzeniach elektrycznych i mechanicznych,
— zalay¢ ostony zdgte w czasie monzal

— podhczy¢ obwody zewntrzne

— podhczy¢ przewody ochronne

6. KONTROLA JAKCSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robo6t Przedmiotem kontroliebzie sprawdzanie wykonywania
rob6t w zakresie ich zgodéw z dokumentagj projektova, specyfikacy technicza i instrukcjami
Inspektora Nadzoru. Wykonaweca jest zobgmainy do statej i systematycznej kontroli prowadzzmy
rob6t w zakresie i z estotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inspektora
Nadzoru. Ogélne zasady kontroli jgkorob6t podano w ST 00.01.00,Wymagania ogdélne’leGe
kontroli jest stwierdzenie aginigcia zal@onej jakdci wykonywanych robét przy budowie instalacji
teleinformatycznych obiektu. Materialy posiagtag atest producenta stwierdgaj ich petr, zgodnd¢

z warunkami podanymi w specyfikacjach, mdy¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone deia
bez bada. Przed przyapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadoimépektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badanigk®viawca przedstawia naspiie wynik bada do
akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadgiisamnie Inspektora Nadzoru o zakpeniu
kazdej roboty zanikajcej, ktoly maze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora zate]
jakosci. Kontrola jakdci oraz odbiér robét powinny léyprzeprowadzona zgodnie z dokumergacj
technicz oraz norm PN-E-08350- 14:2002.

6.2. Montowane w obiekcie instalacje powinny lsprawdzane:

* w trakcie realizacji robot przez inspektora nadzomestorskiego, lub inspektora kontroli technigzn
wspolnie z kierownikiem robot kdorazowo przed zakryciem robét uleggjch zakryciu;
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* w trakcie realizacji robot przez kierownika rolézdorazowo w przypadku podejrzenia wad
materialowych lub uszkodaev trakcie montau; w razie konieczriei nalezy przeprowad#
odcinkowe badania i proby montave;

* po zmontowaniu instalacji przez uprawniony persangonawcy poprzez przeprowadzenie
kompletnych badai pr6b montaowych, z ktérych naley sporadzi¢ protokoty i zahczye je jako
sktadnik dokumentacji powykonawczej;

* przy odbiorze kacowym przez komisgjodbioru. Wykonawca jest oboaziany przedstawiorganowi
kontrolupgcemu (komisji odbioru) dokumenty potwierdzeg,ze zastosowane materiaty, takie jak
kable, gniazda, wtyki, przgtznice eczne, obudowy osperi aparaty elektryczne magktualne
certyfikaty i dopuszczenia. Na wykonawcyai obowizek sprawdzenia, czy instalowane kable
miedziane niegzatamywane, zgniecione albo w inny sposob odksaiet lub uszkodzone.
Wykonawca powinien posiadautoryzacje producenta systemu okablowania stralkiego do
wykonywania i konserwacji tego systemu. Wykonawewipien udzielt minimum 5-letniej gwarancji
producenta na wszystkie instalacje dotpezokablowania strukturalnego i instalacje elektnge
wykonane w ramach niniejszego zaméwienia.

6.3. Instalacja teleinformatyczna system okabloaatiukturalnego Sprawdzeniu i kontroli w czasie
wykonywania rob6t oraz po ich zatazeniu powinno podlega

- posiadanie odpowiednich uprawmigrzez pracownikow uruchamiajych system,

- posiadanie atestow i certyfikatow na materiatyzadzenia,~ posiadanie certyfikatow producenta
oprogramowania do szkolenia,

- zgodnag¢ wykonania rob6t z dokumentagprojektova,

- zgodndg¢ zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalgehnurzdzen z dokumentagj
projektowa, normami i certyfikatami,

- monta urzadzen,

- poprawné¢ wykonania przéj przewoddw przez stropysciany,

- prawidlowa¢ wykonania paiczer przewodow i podiczenia urzdzen,

- ciagtos¢ przewodow ochronnych,

- wykonanie pomiaréw,

- proke dziatania,

— poprawnéc¢ ochrony przed parem i skutkami cieplnymi,

- prawidlowad¢ zamontowania urstdzer w dostosowaniu do warunkéisodowiskowych i warunkow
pracy w miejscu ich zainstalowania,

- sprawdzenie i odbidr prac zwanych z wyposaniem sieci w urgdzenia aktywne, w tym dokonanie
préb funkcjonalnych potwierdzonych sprawnym dzia@amkontrolnych aplikaciji

- spetnienia dodatkowych zale@cprojektanta lub Przedstawiciela Megath Projektu,
wprowadzonych do dokumentacji technicznej

W przypadku, gdy wynik ktérejkolwiek préby jest mgodny z norrg, to préke lub préby
poprzedzajce, jezeli moga mie¢ wptyw na wynik, nalgy powtdrzy¢ po usungciu przyczyny
niezgodndci. Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdt i jakdéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania bafianaterialtéw oraz rob6t. Wykonawca dostarczy Inspekti
Nadzoruswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajvazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oks&jacych
procedury bada Inwestor ldzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzeh pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahaterialtdw ponosi Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lna zasady obmiaru robét Ogélne zasadyarmobot podano w ST 00.01.00,Wymagania
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednasikmiarowy dla rob6t podanych w pkt. 1.3:s- m — z doktadnécia
do 0,01 jednostki wykonanych robét, na podstawi&udeentacji Projektowej, ST szt. — z
doktadndcia do 1 jednostki wykonanych robét, na podstawie Doé&ntacji Projektowej, ST; kpl - z
doktadndgcia do 1 jednostki wykonanych robét, na podstawie Do&ntacji Projektowej, ST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru robot podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ey pkt 8.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét Ogolne zasadyoodlsobo6t podano w ST-00.01.00 ,Wymagania
ogolne”. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggiojektova, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, zeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytye:
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8.2. Rodzaje odbioréw rob6t W zatesci od ustalé, roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, b) odbiorowi g&ciowemu, c) odbiorowi
ostatecznemu, d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu Odbior robot zanikajych i ulegagcych
zakryciu polega na finalnej oceniedbd i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulega zakryciu. Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentaania ogéinego pagiu robét.
Odbioru robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru z ramidnieestora. Gotow&e danej czsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydigednoczesnym powiadomieniem
Inwestora. Odbiér dxizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie Inwestora. Jad@i ilo$¢ robot
ulegapcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokuthermawierajgcych komplet wynikow
bada w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontaajokumentaaj projektows i uprzednimi
ustaleniami. Dla sieci teleinformatycznej wszel@miary musz by¢ wykonane zgodnie z normami:
klasa E ISO/IEC11801:2002 oraz TIA/EIA- 568B.2-1. Wekg#tja systemu okablowania
strukturalnego powinna odbi¢ na podstawie raportéw z przeprowadzonych pomiawédiug
normy ISO/IEC lub EN 50173 z wytycznymi klasy E sf@sowany przyed pomiarowy powinien
mie¢ okreslony poziom dokladn@i. Pomiary winny by dwustronne i przeprowadzone w trybie
automatycznym. Pomiary dynamiczne wykétasterem zgodnie z zaleceniami opisanymi w normach
ISO 11801 i EN 50173.

8.4. Odbiér czsciowy Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiobot
dokonuje Inwestor.

8.5. Odbiér ostateczny rob6t Odbidr ostatecznygmolea finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich idoi, jakasci i wartdsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowédo
odbioru ostatecznegathzie stwierdzona przez Wykonagwpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem namie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny rafesipi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Inwestora zZaizenia
robét. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisjanagzona przez Zamawaapgo w obecriei
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbiesap roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedtaonych dokumentdw, wynikéw bafdla pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robé6t z dokumentagijprojektowa. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@na realizacy
ustaler przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych. W przypadku stwierdzgmizez komisi, ze
jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych asortymentaebnacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektovs i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedéséwo ruchu, komisja dokona patea, oceniagc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.6. Dokumenty do odbioru ostatecznego Podstawodgkumentem do dokonania odbioru
ostatecznego robat jest protokdt odbioru ostategameb6t sporadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zafzany przygotowanastgpujace
dokumenty:

1.dokumentagj powykonawcsi,

2.certyfikaty i karty katalogowe zastosowanychadean,

3.instrukcg obstugi oraz skrécaninstrukcg obstugi systemu

4.wyniki pomiaréw i testéw.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nida
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaimiez Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkie adeone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgjo. Termin wykonania rob6t poprawkowych
i robo6t uzupetniajcych wyznaczy komisja. Odbiér pogwarancyjny polagacenie wykonanych robét
zwiazanych z usurciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbioru technicznego wykonanych plamnuje komisja, w sktad ktorej wchadz
przedstawiciele: Inwestora, projektanta, nadzorstmeny firmy patronujcej dostaw sprztu oraz
specjaléci zatrudnieni do wykonywania pomiaréw. Wyniki paréw dynamicznych wykonane
miernikiem okablowania natg zamiegci¢ w formie elektronicznej oraz 100 % w wydruku papigym
w dokumentacji powykonawczej. Przewidziane do uiipeia przez wykonuagcego pomiar rubryki na
wydrukach nalgy bezwzgtdnie wypeint danymi o obiekcie i pomiarach. Dokumentacja
powykonawcza winna liyw wersji papierowej i elektronicznej.

Po wykonaniu budowy instalacji strukturalnej, Wykerca zobowdzany jest dostarczy
Zamawiajcemu nasfpujace dokumenty:

- Aktualmy dokumentacje powykonawgz
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- Protokéty dokonanych pomiaréw ,

- Protokéty odbioru rob6t zanikgjych,

- Protokétu odbioru robét przez witawe stizby techniczne.

8.6.1. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza i pomiary muszizwierciedld stan istnigjcy po wykonaniu robot.
Dokumentacja musi zawigr&ertyfikaty,swiadectwa i deklaracje zgodéuw dotyczce zastosowanych
materiatéw, urzdzeh i osprztu oraz protokoty wykonania baflapomiarow.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogdlne wymagania dotygz ptatnéci Ogdéine wymagania dotysee ptatnéci podano w ST
00.01.00,Wymagania ogoélne”.

9.2. Pfatnéci

Nalezne ptatngci wyliczone feda za wykonane roboty zgodnie z dokumentgmpjektows, obmiarem
robét i ocen jakasci wykonania robot — w oparciu o ceny jednostki ¢dmowej, podane w
Wycenionym Przedmiarze Robét. Cena wykonania robéimuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i transport materiatow, spta i urzadzen oraz ich sktadowania,

- wykonanie instalacji teleinformatycznej okabloveastrukturalnego,

- polaczenie instalacji z siegczewrgtrzn,

- Uruchomieniu budowanego systemu

- wykonanie ochrony przeciwpam@niowej i przeciwprzegciowej,

- wykonanie wszystkich niezldnych pomiaréw i sprawdae- konserwowanie usrlzer w okresie
gwaranciji,

- uporzdkowanie terendw z odpadkéw powstatych przy budpwie

- opracowanie dokumentacji powykonawczej.

Oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktégeezlzdne do kompletnego wykonania rob6t
objetych niniejsa ST przewidzianych w Dokumentacji projektowej.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

10.1. NORMY - PN-EN 50173 Systemy okablowania dtuitddnego - EN 50173 Il edycja
Okablowanie strukturalne budynkéw - 1ISO 11801 y@d — Okablowanie strukturalne budynkow -
TIA/EIA 568B — Okablowanie telekomunikacyjne biurcéw - PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych (zestaw norm).

10.2. Inne dokumenty

» Rozporadzenie MSWIA z dn. 16 czerwca 2003r w sprawie oafinerzeciwpaarowej budynkdw,
innych obiektow budowlanych i terenow.

 Ustawa z dn. 24 sierpnia 1991r o ochronie przeciampwej (wraz z pgniejszymi zmianami)e
Przepisy budowy ursdzeh elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

» Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i rozbiérkowych
Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

» Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Butiowe-Montazowych — cz. V Instalacje
elektryczne — wyd. COBR Elektromounta

* PN-EN 50173-1:2004 Techniki informatyczne. Systevkgblowania strukturalnego, &£ 1,
wymagania ogolne.

« dla klasy E ISO/IEC 11801 : 2002 — Informatoinhiealogy — Generic Cabling for Customer
Premises

» TIA/EIA -568-B.2-1- Transmission Performance Sfieations for 4-Pair 100 W Category 6 Cabling
* EN 50173: 2002 Informatoin Technology — Generisliogg Systems

* PN-IEC 60364 dot. wymagaw stosunku do instalacji elektrycznych w obiektacikdowlanych w
arkuszach odnoseych st do projektowanych instalaciji
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KODY CPV  grupa klasa kategoria
NAWIERZCHNIE Z PLYT 45233200-1

ZELBETONOWYCH
Roboty w zakresie ré6znych nawierzchnie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq

wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem nawierzchni Z
Prefabrykowana betonowa plyta betonowa PD 100x300x15
1.2. Zakres stosowania SST Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe

opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot: wykonanie nawierzchni Prefabrykowana betonowa plyta
betonowa PD 100x300x15

1.3. Zakres robot objetych SST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem 1 odbiorem nawierzchni z plyt drogowych
betonowych, zbrojonych (o wym. PD 100x300x15)

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Drogowa plyta zelbetonowa - sztuczny material z zelbetonu wykonany w postaci plyty
zelbetonowej (zwykle o ksztalcie prostokatnym), stosowany do budowy nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Nawierzchnia z drogowych plyt betonowych - ulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej
warstwa $cieralna jest wykonana z plyt zelbetonowych.

1.4.3. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (plyt), wypetniony okreslonym
materialem wypelniajacym.

1.4.4. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni z plyt betonowych na
sekcje w celu umozliwienia odksztatcen temperaturowych, wypelniony okreslonym materiatem
wypelniajacym.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST -
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.

5. 2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w OST -00.00. ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialéw do wykonania nawierzchni z plyt drogowych
zelbetonowych

2.2.1. Plyty drogowe zZelbetonowe Do wykonania nawierzchni nalezy uzy¢: — plyty zelbetonowe,
2.2.2. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni Materialy na
podsypke (piasek) do wypelnienia spoin (piasek, zaprawa cementowa).

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -
00.00. ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt zelbetonowych, drogowych. Wymagania dotyczace
sprzetu do wykonania nawierzchni z plyt betonowych powinny odpowiada¢ warunkom podanym
w OST pkt 3, z zastosowaniem sprz¢tu np.: fopatek do oczyszczenia spoin, haczykéw do
wyciaggania plyt i usuwania zalew, dlut, mlotkéw brukarskich, skrobaczek, szczotek, mlotkéw
pneumatycznych, dragdw stalowych, konewek, wiader do wody, szpadli, topat itp. i ubijakow
recznych lub mechanicznych.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w
OST -00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialéw wymaganych do wykonania nawierzchni z plyt drogowych
zelbetonowych. Wymagania dotyczace transportu plyt drogowych zelbetonowych do wykonania
nawierzchni powinny odpowiada¢ warunkom podanym w OST . Przywiezione plyty moga by¢
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skladowane na otwartej przestrzeni, na podlozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem
podkladek i przektadek, utozone w pionie jedna nad druga, na plask, co najwyzej 10 warstw w
stosie.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST -00.00.00
,» Wymagania ogoélne” [1] pkt 5.

5.2. Wykonanie drogi dojazdowej o nawierzchnia z plyt drogowych zelbetonowych,. Wykonanie
nawierzchni z plyt drogowych zelbetonowych, obejmuje: - Mechaniczne wykonanie koryta na
calej szerokosci pod wyznaczony plac postojowy na gleb. 40 cm,

o pow. 740,00 m2

Wykonanie warstwy odsaczajacej, zageszczanej mechanicznie o gr.20 cm,

Wykonanie warstwy podsypki piaskowej, zageszczanej recznie o gr.5 cm,

Utlozenie nawierzchni z plyt zelbetowych pelnych z wypelnieniem spoin

Wyréwnanie , plantowanie terenu, ziemi kat.I-III uprzednio zmagazynowanej w hatdach
uzyskanej z korytowania

5. 3.Ulozenie nawierzchni z plyt drogowych betonowych

Po ulozeniu plyt sprawdza si¢ réwno$¢ nawierzchni w kierunku podtuznym i poprzecznym za
pomocg laty.

Plyty ulozone za nisko nalezy podnies¢ haczykami, podsypac piasku i po doktadnym jego
wyréwnaniu i ubiciu utozy¢ plyte ponownie. Plyty podwyzszone nalezy obnizy¢. Powstale przy
ukladaniu, nie wypelnione plytami, male przestrzenie wypetnia si¢ doktadnie ubitym betonem.
Przy uktadaniu plyt nalezy zachowac wlasciwy profil podtuzny i poprzeczny otaczajacej starej
nawierzchni. Powierzchnia plyt polozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np.
studzienek, wlazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych
urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek Sciekowych (Sciekéw). Spoiny wypetnia si¢
tj.: a) piaskiem lub zaprawa cementows (o stosunku cementu do piasku 1:2) na pelna wysokos¢
plyt, jesli nawierzchnia jest na podsypce piaskowej, Zamulanie spoin piaskiem polega na
roz$cieleniu na ulozonej nawierzchni cienkiej warstwy piasku i zmiatanie go do spoin przy stalym
polewaniu woda.

Przy zalewaniu spoin zaprawg cementows nawierzchnie nalezy zwilzy¢ woda. Rozlana na
nawierzchni¢ zaprawe nasuwa si¢ w szczeliny miottami, szczotkami lub gumowymi $ciggaczami.
Roboty nawierzchniowe z wykonaniem spoin wypelnionych zaprawa cementows zaleca si¢
wykonywac przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +50C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jedli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0oC do +50C, przy
czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki plyty nalezy zabezpieczy¢ materialami o zlym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.). Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej
zaleca si¢ wykonywa¢ w dodatnich temperaturach otoczenia. Nawierzchnig ze spoinami
wypelnionymi zaprawa cementows, po jej wykonaniu nalezy pielegnowac przez przykrycie
warstwa wilgotnego piasku o grubosci ok. 2 cm 1 utrzymywanie jej w stanie wilgotnym przez 7 do
10 dni w przypadku zwyklego cementu portlandzkiego i 3 dni w przypadku cementu o wysokiej
wytrzymalo$ci wezesnej. Nawierzchnie mozna odda¢ do uzytku: — bezposrednio po jej
wykonaniu, w przypadku podsypki piaskowej 1 spoin wypelnionych piaskiem, — po 3 dniach, w
przypadku zastosowania cementu o wysokiej wytrzymalosci wczesnej do wypelnienia spoin
zaprawg cementowa, — po 10 dniach, w przypadku zastosowania zwyklego cementu
portlandzkiego do wypelnienia spoin jak wyzej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST
00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot Przed przystapieniem do robot Wykonawca
powinien uzyskaé: — certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne
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wyniki badan cech charakterystycznych, w przypadku zadania ich przez Inzyniera, — ew. badania
wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp., ktére budza watpliwosci Inzyniera. Wszystkie
dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji. 6.3. Badania w
czasie robot Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania nawierzchni z
plyt betonowych podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Roboty rozbiorkowe nawierzchni | raz Akceptacja tylko plyt nie-
1 material odzyskany z rozbiorki uszkodzonych

2 | Podbudowa i podioze gruntowe Ocena ciagla Z dokiadnod-cia powicrzchni

+1lcm
3 [Podsypka Ocena ciagla | Odchylka grubosci £ 1 cm
4 |Ulozenie plyt betonowych (rodzaj, Ocena ciagla Wg pktu 5.5

ksztalt, wymiary, desen ulozenia)

Wg pktu 5.5 Przeswity
Ocena ciagla | migdzy lata trzymetrowg a
powierzchnig 10 mm

w

Rownos¢ nawierzchni w profilu po-
diuznym i poprzecznym

Wypeinienie spoin 1 szczelin

w nawierzchni Ocena ciagla Wg pktu 5.5

0.4. Badania wykonanych robét Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie: — wyglad

zewnetrzny wykonanego remontu czastkowego, w zakresie: jednorodnosci wygladu, ksztaltu
wymiaréw plyt betonowych, prawidtowosci desenia utozonych plyt, ktére powinny by¢
jednakowe z otaczajaca nawierzchnia, — prawidlowos$¢ wypelnienia spoin i ew. szczelin oraz brak
spekan, wykruszen, plam, deformacji w nawierzchni, — poprawnos¢ profilu podtuznego 1
poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego splyw
powierzchniowy wod.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w OST -00.00.00
,» Wymagania ogélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej
nawierzchni z plyt drogowych Zelbetonowych.

8. Odbior robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét Ogolne zasady odbioru roboét podano w OST - 00.00.00

,» Wymagania ogoélne” [1] pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedlug pktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu podlegaja: — wykonanie podsypki pod nowa nawierzchnie. Odbidr tych robét powinien
by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
platnosci podano w OST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z pltyt drogowych
zelbetonowych obejmuje: — prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, — oznakowanie robot, —
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ew. przygotowanie podioza, — dostarczenie materialow 1 sprzetu, — wykonanie podsypki, —
ulozenie nawierzchni z plyt zelbetonowych, drogowych — wypelnienie spoin i ew. szczelin
dylatacyjnych w nawierzchni, — pielegnacje nawierzchni, — odwiezienie nieprzydatnych
materialow rozbidrkowych na sktadowisko, — przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych
w niniejszej specyfikaciji technicznej,

— odwiezienie sprz¢tu. Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z plyt zelbetonowych nie obejmuje

ew. wystepujacych robot towarzyszacych (jak: obramowanie, krawezniki, $cieki).
10. Przepisy zwiazane: Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Rob6t Drogowych OST
00.00.00.Wymagania ogélne: SST 00.02.00. Nawierzchnia z plyt betonowych
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D - 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D-01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW
D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
SPIS TRESCI

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikaciji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6ét pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
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1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ §rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci
od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mieé¢ dtugosé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— laty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byc¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
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Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych iich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawecy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéw
Wykonawecy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw padstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacija projektowsa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr.
Odlegltos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczyc¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegélnosci przyczotkow i filaréw mostéw
i wiaduktéw.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.

Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét
Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platno$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

SPIS TRESCI

D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z usunigciem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew 1 krzakow
Do wykonywania robét zwiazanych z usuni¢ciem drzew i krzakéw nalezy stosowaé:
— pily mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrebem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace wartos¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposéb nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwiazane z usunigciem drzew i krzakow obejmuja wycigcie 1 wykarczowanie drzew i krzakdw,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie
na miejscu pozostalosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zwiazane z usuni¢ciem drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie r¢bnym,
ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyscic z rodlinnosci, wykarczowac¢ pnie i usunac korzenie tak, aby zawartos¢ czesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na gtebokosci do
60 cm ponizej niwelety robot ziemnych 1 linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnosé, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usuniecie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzedna terenu w tym miejscu znajduje
si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinny by¢ Scigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnia terenu. Powyzsze
odstgpstwo od ogdlnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obr¢bie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ Sciete
réwno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do
budowy nasypéw i zagescié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w
nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robé6t w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako
material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tej wlasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza
ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwalych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposoéb zniszczenia pozostalodci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kore drzewng za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposéb
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébece powinny
by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbad, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczenstwa i odpowiednich
przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej ilosci dymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu
spalania ogient powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usunaé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w
ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostalosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po
spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda
warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci
co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢
zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa si¢ przepltyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakdw

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania
korzeni 1 zasypania doléw. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw jest:
— dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
— wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna, wzglednie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
— zasypanie doléw,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.
10. przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
SPIS TRESCI

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub datniny.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy

humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjeciem watstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtérnego
uzycia nalezy stosowac:
—  réwniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu.
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtérnego uzycia, nalezy
stosowac:
— noze do cigcia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
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Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposéb nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop6w i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien byé oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewoéw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robét, wzglednie moze stanowic
zagrozenie dla bezpieczefistwa robét (zmienna grubo$é warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana
przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynnosci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjgcie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning
przeznaczona do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposéb, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i
przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cia¢ w regularne, prostokatne
pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubosé darniny powinna
wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by¢ skladowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie
darniny, to nalezy ja magazynowac w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roélin darning nalezy sktadowaé w
warstwach trawa do dotu. W pozostalym okresie darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian trawa do gory i
trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtérnego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i datniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania rob6t obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na odktad,
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— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. przepisy zwiazane
Nie wystepuja.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW

SPIS TRESCI

D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I PRZEPUSTOW

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustow.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z rozbiorka:

— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzezy i opornikow,
— $ciekéw,
— chodnikow,
— ogrodzen,
— barier i poreczy,
— znakoéw drogowych,
— przepustéw: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
,» Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rusztowania
Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce przepustow moga by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych
W postaci:

— rusztowan kozlowych, wysokosci od 1,0 do 1,5 m, skladajacych si¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z

krawedziakow (np. 7,6 x 7,6 cm), stezen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowan drabinowych, skladajacych si¢ z drabin (np. dlugosci 6 m, szerokosci 52 cm), usztywnionych

stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych szczeblach (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada si¢ pomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych srednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto 1,2
x 1,5 m lub plaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych srednicy 108 mm i katownikéw 45 x 45 x 5 mm

170 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,
— rusztowan z rur stalowych $rednicy od 33,5 do 76,1 mm polaczonych tacznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie nalezy wykona¢ z materialéw odpowiadajacych nastepujacym normom:
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— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania robét zwiazanych z rozbidrka elementéw drég, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiérki
Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég, ogrodzen i przepustéw obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spelni¢ warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,,Recykling”.

W przypadku robot rozbidérkowych przepustu nalezy dokonaé:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przenosnych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposob reczny lub mechaniczny z ew. przecigciem
pretow zbrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rur, elementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin i cze¢Sciowym usunigciu taw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zalozeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawaltkow
betonu, izolacji itp.) 1 ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, ogrodzen i przepustéw znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow drég i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrzeza, scieckow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i poreczy - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m3 (metr szescienny),
b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikdw, obrzezy i opornikéw:
— odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiorki Scieku:
— odstonigcie $cieku,
— reczne wyjecie elementéw Sciekowych wraz z oczyszczeniem,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupelnienie i wyréwnanie podloza,
— zaladunek i wywo6z materialéw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;
) dla rozbiérki chodnikéw:
— reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
e) dla rozbiérki ogrodzen:
— demontaz elementéw ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
— zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is 2 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i poreczy:

— demontaz elementéw bariery lub poreczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie doléw po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

@) dla rozbiérki znakéw drogowych:

— demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkéw,

— zasypanie dol6éw po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is =2 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbidrki;
h) dla rozbiérki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umocnien itp.,

— ew. ustawienie rusztowan i ich péZniejsze rozebranie,

— rozebranie elementéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

— zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is 2 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzadkowanie terenu rozbiérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica lidciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne

7.  PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem

gladkim, okraglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D -01.02.02a
ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNE]

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
0. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiagzanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajne;.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) jest materialem pomocniczym do  opracowania specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robé6t budowlanych (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach i ulicach.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem recznego lub mechanicznego usunigcia ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do wykonania wykopow
i nasypéw przy budowie drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntu grubosci 5+30 cm o zawartosci co najmniej 2% czesci
organicznych.

1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usunigcie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, zwykle z terenu
przewidzianego do wykonania drogowych robot ziemnych oraz sktadowanie jej w celu pézniejszego wykorzystania
przy umocnieniu skarp, rowéw i rekultywacji gruntu przydroznego.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:
— spycharki,
— rowniarki,
— zgarniarki,
— koparki,
— sprzet transportowy, np. samochody wywrotki.

Przy niewielkim zakresie rob6t lub w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny ma niekorzystne warunki robét —
mozna stosowac reczne usunigcie ziemi urodzajne;.

Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
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4.2. Transport materiatow
Ziemig urodzajna nalezy:
— przemieszczac z zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgarniarek (przy duzym zakresie robot),
— przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor §rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia ziemi urodzajne;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalaczniku.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja;
1. roboty przygotowawcze,
2. zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
3. skladowanie ziemi urodzajnej,
4. roboty wykofczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— przeprowadzi¢ szczegdlowe wytyczenie robot,
— usunaé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,
— ew. usung¢ darning, jesli znajduje si¢ nad warstwa ziemi urodzajne;.
5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej
5.4.1. Wymagania ogblne

Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdjac z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej nalezy pozostawi¢ powierzchnie gruntu réwna bez zaglebien, w ktérych
zbieralaby si¢ woda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziemi urodzajnej nalezy prowadzi¢ od miejsc nizszych
ku wyzszym (pod gore).

Jesli nie przewiduje si¢ natychmiastowego wykonywania robot ziemnych, zaleca si¢ pozostawic¢ na miejscu
warstwe ziemi urodzajnej grubo$ci okoto 20 cm. Jesli warstwa ziemi urodzajnej zostala zdjeta na pelng glebokosé, a
Wykonawca nie przystapil do wykonywania robét drogowych, to powinien zabezpieczy¢ powierzchni¢ odstonietego
gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych. Jezeli grunt podloza ulegnie pogorszeniu, to
Wykonawca przywroci ten grunt do stanu pierwotnego.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zalezna od glebokosci jej zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jej wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub
wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu jej wystgpowania.

Nie nalezy zdejmowac ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.4.2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Ziemig urodzajna nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem spycharek lub réwniarek, a przy
duzym zakresie roboét rowniez zgarniarek. Maszyna, ktora najlepiej jest przystosowana do robét jest spycharka, bez
wzgledu na moc silnika. Przy stosowaniu rowniarek uzyskuje si¢ znacznie mniejsze wydajnosci niz przy uzyciu
spycharek.

W przypadku, gdy ziemi¢ urodzajna mozna sktadowaé w pasie drogowym, wzdtuz przysztych skarp, to
spycharka usuwa ziemi¢ urodzajng z jednej polowy pasa robét ziemnych, posuwajac si¢ w kierunku poprzecznym do
osi drogi, zbiera ziemi¢ urodzajng i odsuwa poza pas robét ziemnych. Jezeli ziemi urodzajnej z calej polowy pasa nie
da si¢ usuna¢ przy jednym przejsciu, spycharka powraca tym samym sladem po jej reszte. Po usunigciu calej ziemi
urodzajnej na danym sladzie roboczym, spycharka powraca ukosem do §rodka pasa robét ziemnych 1 zajmuje
stanowisko przesunigte w kierunku podtuznym trasy o szerokos¢ lemiesza, po czym cykl pracy powtarza si¢. Po
usunigciu ziemi urodzajnej z jednej potowy na pewnej dtugosci, odsuwa si¢ w ten sam sposéb ziemig urodzajna z
drugiej potowy.

W przypadku, gdy nie ma mozliwosci sktadowania ziemi urodzajnej w pasie drogowym lub wykorzystanie
jej odbedzie si¢ po dluzszym okresie, nalezy zatadowac ja na srodki transportowe i odwiez¢ na miejsce hatdowania.

Jesli powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej jest niewielka lub nie ma mozliwosci mechanicznego jej
usunigcia, to roboty mozna wykona¢ recznie. Narzedziem do recznego odspojenia i odrzucenia lub zaladowania
ziemi urodzajnej jest szpadel, a Srodkiem do przewozu sa zwykle taczki. Przy stabym gruncie podtoza pod koto
taczek podklada si¢ tory z ptaskownika lub desek.

5.4.3. Sktadowanie ziemi urodzajnej
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Miejsce sktadowania ziemi urodzajnej powinno by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby ziemia urodzajna
byta zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Wykonawca jest odpowiedzialny
za znalezienie miejsca skladowania, uzyskanie uzgodnient od odpowiednich wtadz, okres sktadowania i
doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.

Na sktadowisku ziemi¢ urodzajna nalezy sktadowac w regularnych pryzmach o wysokosci do 2 m 1 obsiaé
mieszankami traw ochronnych. Zgromadzona w pryzmach ziemia urodzajna nie moze zawiera¢ korzeni, kamieni i
materialéw nieorganicznych.

W okresach suchych zaleca si¢ w gérnej powierzchni pryzm wyrobi¢ niecke glebokosci do 40 cm na
zbieranie wody deszczowej, ktora zapobiegnie szkodliwym zmianom zgromadzonej ziemi, przesiakajac do wnetrza
pryzmy.

Ziemig urodzajna zaleca si¢ odchwasci¢ przy zastosowaniu herbicydow.

5.4.4. Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozostajacej po wykorzystaniu jej przy umocnieniu skarp i innych robotach
wykoniczeniowych nalezy wykorzysta¢ do rekultywacii terenu po ukopach lub w innych miejscach ustalonych na
podstawie decyzji wlasciwego organu ochrony srodowiska.

Lokalizacje¢ miejsca odwozu nadmiaru ziemi urodzajnej wraz ze wszystkimi pozwoleniami nalezy
przedstawic¢ Inzynierowi.

5.5. Roboty wykoficzeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows i ST. Do robét wykonczeniowych
naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak roboty
porzadkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia ziemi urodzajnej

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i prawidtowosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
ocena prawidlowosci i kompletnosci ich wykonania okazala si¢ pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
1] pkt9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— dostarczenie sprzetu,
— zdjecie warstwy ziemi urodzajne;j,
— oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,
— przemieszczenie lub transport ziemi roélinnej na sktadowisko,
— skladowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpieczeniem,
— odwiezienie sprzetu.
9.3. Sposéb rozliczenia robét tymezasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét okreslonych niniejszg OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robé6t podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

11. ZAX ACZNIK

ZASADY ZDEJMOWANIA ZIEMI URODZAJNE]

1. Cele usuwania ziemi urodzajnej

Zdjecie ziemi urodzajnej nalezy do robét przygotowawczych przy budowie drég, majacych przygotowac
teren do wykonania wykopéw i nasypow.

Ziemig urodzajna (oraz darning) usuwa sig, gdyz:

a) pod nasypem uniemozliwialaby zwiazanie gruntu nasypanego z rodzimym, a w przypadku duzego nagromadzenia
mogtaby w miare butwienia i zmniejszania objgtosci, powodowac osiadanie nasypu,

b) w miejscach wykopu stataby si¢ niepozadang domieszka do materialu ziemnego,

) jest nieodzownym materialem do umocnienia skarp i rowéw i za zdjeciem jej przemawiaja wzgledy ekonomiczne
budowy drogi.

Ziemig urodzajna zdejmuje si¢ w podstawie nasypu, na terenie planowanego wykopu, rowow
odwadniajacych, zwirowni, a w przypadku zwigkszonego zapotrzebowania réwniez i w innych miejscach.

2. Charakterystyka ziemi urodzajnej

Grubo$¢ warstwy ziemi urodzajnej waha si¢ od 5 do 30 cm, zaleznie od rodzaju gruntu podtoza i sposobu
jego uzytkowania. Zazwyczaj grubosé ta wynosi okolo 20 cm. Grubo$¢ warstwy zdejmowanej ziemi urodzajnej
okresla si¢ na podstawie ciemniejszej barwy i wystepujacych korzeni. Warstwe roslinng nalezy zdejmowac przed
nastaniem mrozow.

7 powierzchni zarosnigtych trawg najpierw zdejmuje si¢ darnine, zwykle na gleboko$¢ 10 cm, a dopiero
nastepnie mozna zdjac¢ pozostala pod spodem warstwe ziemi urodzajnej. Jesli w czasie robot przygotowawczych
usuwa si¢ krzewy to nalezy uwzgledniaé, Ze polaczone to jest z utrata ziemi urodzajnej, ktéra zmieszana z galeziami
krzewow nie nadaje si¢ do uzycia, bowiem oddzielenie jej od krzewéw nie zawsze jest optacalne.

3. Sposéb usuwania ziemi urodzajnej

Reczne zdjecie ziemi urodzajnej mozna stosowaé wyjatkowo, przede wszystkim, gdy powierzchnia robot
jest niewielka lub istnieja przeszkody w stosowaniu sprz¢tu mechanicznego. Narzedziem do recznego odspojenia i
odrzucenia lub zaladowania ziemi urodzajnej jest szpadel prostokatny lub zaokraglony, a $rodkiem przewozu sa
zwykle taczki. Jeden robotnik w ciagu 8 godzin moze usunac i odrzuci¢ w bok na odlegtosé do 3 m do 50 m? ziemi
urodzajnej grubosci 15 cm.

Do zdejmowania ziemi urodzajnej najwydajniejsza jest spycharka, ktérej wydajnos¢ eksploatacyjna przy
gtubosci warstwy 15 cm wynosi od 230 do 300 m?/h. Przy stosowaniu réwniarki do zdjecia warstwy ziemi urodzajnej
nalezy si¢ liczy¢ ze znacznie mniejszymi wydajnosciami od wydajnosci spycharki.

4. Formowanie zwalow

Zdjeta z pasa drogowego ziemia urodzajna powinna by¢ sktadowana w zwalach potozonych w poblizu
budowanej drogi lub w miejscach bardziej odlegtych, nie kolidujacych z robotami drogowymi. Schemat zdejmowania
ziemi urodzajnej przez spycharke przedstawiono na rysunku 1.

Rys. 1. Schemat zdjecia ziemi urodzajnej za pomoca spycharki z przesunigciem jej na zwaly
(wg S. Datka, S. Lenczewski: Drogowe roboty ziemne, WK¥. 1979)
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D - 04.04.00 + 04.04.03
PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS SPECYFIKAC]I

D-04.04.00 + 04.04.03
PODBUDOWY Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-04.04.03 PODBUDOWA Z ZUZLA WIELKOPIECOWEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI

D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PEATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE

SVXNAUTRA LN

—_

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiagzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji
nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

78



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
Zawiercie, luty 20201

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegélnych
rodzajow podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (goérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwows,
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolna warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej graniczne;
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturzllne lama}le Zuizel Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad | pomoc | zasad | pomo | zasad | pomoc
- -nicza - c- | -nicza | -nicza
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nicza nicza | nicza
1 | Zawarto$¢ ziarn od2| od2 [od2| od2 | od2 | od2 PN-B-
mniejszych niz 0,075 do | do12 |do10| do 12 | do 10 | do 12 06714
mm, % (m/m) 10 -15 [3]
2 | Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie wigcej niz > 10 > 10 > 10 06714
-15 [3]
3 | Zawartos¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 3 + 3 40 ) ) 06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 Za\yartosc ) PNLB.
zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1 04481 [1
organicznych, %(m/m), [
nie wiecej niz
. vfiftﬁg"‘fﬁow} PO 1 od | 0d30 [0d30|o0d30| ) BN-
p'e - 30 | do70 |do 70| do70 64/8931
zageszczeniu metodg 1 4 01 [26]
lub 1T wg PN-B-04481, ©
Y 70
0
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ calkowita
po pelnej liczbie
obrotéw, nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralno$¢ czesciowa PN-B-
po 1/5 petnej liczby 06714
obrotéw, nie wigcej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
% _B-
7 N‘aslac‘kh\yos‘c', Yo(m/m), 25 4 3 5 6 8 PN-B
nie wiecej niz 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- -19 7]
nia, %(m/m), nie wigcej
niz
? Rozpad krzemianowy i PN-B-
. 06714
zela- - - - - 1 3
zawy lacznie, % (m/m) 57 [10]
WY ACEe, ’ PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarto$é zwiazkow
L . . PN-B-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4
o L 06714
SOs, %(m/m), nie wigcej
Ny -28 9]
niz
11 | Wskaznik no$nosci wpog
mie-szanki kruszywa, %o,
nie mniejszy niz:
a) przy zag@szczeniu Is = 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszczeniu Is = [21]
1,03

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
— Zzwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajacg stosuje sig:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
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— mial wg PN-B-11112 [15],
— geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i loé¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewni¢

wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transpott cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis <5 )
d 85
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio
dobrang geowlokning. Ochronne wlasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza
sie z warunku:

d 50
090

<12 @)

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza,  w milimetrach,

Ogp - umowna $rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca si¢ na
geowldkninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Oy powinna by¢ podawana przez producenta
geowlokniny.
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Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwatrantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie
ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekraczaé 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona ilo$cia wody i rownomiernie wymieszana.
W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa  jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
po zageszczeniu,

— okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzetu do mieszania, rozkladania
i zageszczania, jakie bedq stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowiazany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badani przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
T e
Lp. Wyszczegdlnienie badan liczba badad | P
. . | podbudowy
na dziennej
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dzialce przy-padajaca
roboczej na jedno
badanie (m?)

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnos§¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i przy

4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraé¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggeszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢  wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obciazet plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug
zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidltowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E2 22
Es
6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢é oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnosé podiuzna E; Zg;sr(l)l; ac:f,égz Cp}ilalnografem albo co 20 m latg na
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie® co 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
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8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos§¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz * 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej * 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiccie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
2 kruszywa o Wskaznik o ' Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia Maksymalne ugiccie sprezyste cenia mierzony plyta o
Waos nie Is i pod kolem, mm Stednicy 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia Ep
obcigzenia E4
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczefi obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7.  PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
9.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa
10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie
Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka
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15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22,
23.
24.
25.

206.
27.

28.

29.

30.

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-§-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI

D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiagzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania

ogdlne” pkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania niniejszej specyfikacii.

Materiatlem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem kruszywa lamanego, spelniajaca wymagania
niniejszych specyfikacji. Kruszywo lamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziarn zwiru lub kamieni narzutowych
albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 3.
4. transport

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.
5. wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP
od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegétowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-
S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST 1-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”  pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w OST D-04.04.00
,LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. przepisy zwiazane
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 10.
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PEATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE

SV UTAWNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikaciji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00
,LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo
ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 2.3.2.
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3. sprzet
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
3.

4. transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP
od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegétowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-
S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonac odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST 1D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w OST D-04.04.00
,LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. przepisy zwiazane
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 10.
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